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Eesti

Saage tuttavaks Neato robotiga

Onnitleme teid uue robotpuhasti puhul, mis on niiiid "iihendatud" teie nutikodusse, nii et saate hallata oma
porandapuhastust nutitelefonist voi tahvelarvutist.

See juhend aitab teil oma robotit seadistada ja ilhendada Neato rakenduse kaudu. Samuti leiate siit
olulist teavet oma roboti kaitamiseks ja hooldamiseks selle parima toimimise huvides. Siis [00gastuge.
Robot annab teile teada, kui pdrandad on puhtad.

Kas tekkis kusimusi? Andke meile teada. Me oleme siin selleks, et teid aidata.
www.NeatoRobotics.com/Support

Tahtis: Lugege labi enne seadistamist

Et tagada teile Neato robotiga parim vdimalik elamus ja » Neato robotitel on nutikad navigatsioonisiisteemid, mis e Samuti todtab Neato roboti pdorlev hari nagu tavaline vert-
vahendada miinimumini majatarvete ja esemete kahjustamise valdivad takistusi. Kuid robot voib mdnikord porgata vastu ikaalse toimega tolmuimeja, nii et drge kasutage Neato robotit
ohtu, arvestage jargmiste reeglitega. maooblit, esemeid, lemmikloomi ja inimesi. SeetGttu, kui teil nende pdrandate vGi vaipade (nt narmastega) puhastamiseks,
Jélgige oma Neato robotit esimeste puhastuskéikude ajal ja on S.e||ISEId asju, mida see porge.z voib poFentT.aalselt kus te ei kasutaks tavalist vertikaalse toimega tolmuimejat.
tehke Umbruses navigeerimise optimeerimiseks vajalikud kahjustada, eemaldage need asjad ruumist vdi kasutage Neato Robotics ei vastuta moobli, esemete, vaipade voi

muudatused. piirimarkereid. poOrandakatte kahjustumise eest.



http://www.neatorobotics.com/Support
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Kaivitusnupp ja LED-tuled
MAJAPUHASTUSE LED  WI-FI LED néitab: 1 Laseri kate 13 Hari
néitab: >+ WiFi tihenduse olekut 2 Kaas 14 Seinajdlgimisanduri aken
* Kogu maja puhastamist . sidestamise ajal 3 Prigikarp ja filter 15 Kiilghari (ainult erimudelitel)
* Majapuhastuse térge * Piirkonnast véljas vi
japi 9 muu olek 4 Sang 16 Rattad . .
KOHTPUHASTUSE LED AKU LED niitab: 5 Kaivitusnupp 17 Kukkumisanduri aken
naitab: nalta: 6 Majapuhastuse ikoon 18 Harjajuhik
Ea ' 2x2 m suuruse koha @ * Laetuse astet 7 Kohtpuhastuse ikoon 19 Akuluuk
puhastamine ' Akutorked A ihiesi
* Kohtpuhastuse torge 8 Aku ikoon 20 HOOIdPS\."hJes"t
9 Wi-Fi ikoon 21 Roboti silt
MARKUS: Tkoonitulede iiksikasju kirjeldatakse selles juhendis hiljem. 10 Esikaitse 22 Laadimiskontaktid
Nuded: Teatud funktsioonide kasutamiseks on vajalik Wi-Fi, i0S- véi 11 PIIrIrT?ar_k?r(on mdne mudeli korral varustuses) 23 Uuenduskaabel (on mdne mudeli korral varustuses)
Androidtelefon v&i tahvelarvuti ja Neato konto (tasuta). 12 Laadimisjaam 24 Puhastusvahend (on mdne mudeli korral varustuses)
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Olulised teemad ja napunaited

OLULISED TEEMAD

Hoidke robotit eemal vedelikest ja margadest
piirkondadest. Viige ara lemmikloomade
s6ogikausid ja lillealused.

Vabastage piirkond vdikestest esemetest, nt
manguasjadest ja riietest.

Siduge Ules juhtmed, kardinad ja muud madalal
rippuvad asjad.

Paks vaip trepi Glemisel mademel voib md&jutada
roboti navigatsioonististeemi voimet valtida
kukkumist (8hukese vaibaga trepimade on OK).
Veendumaks, et robot naeb trepi serva, asetage
servast 6 tolli/15 cm kaugusele piirimarkerid.

Hoidke Neato robotit siseruumides. See ei ole ette
ndhtud puhastustoddeks véljas voi
kilmumistemperatuuridel.

NAPUNAITED

Et hoida robotit eemal kohtadest, kuhu te ei soovi
selle sattumist, seadke maha piirimarkerid (mis on
konkreetsete mudelitega kaasas, kuigi Neato
piirimarkerid Ghilduvad kdigi Neato robotitega) voi
seadke porandaplaanis (MyFloorPlan) vastavad
keelujooned (“No-Go” Lines).

Voite piirimarkereid kaddridega lihemaks Idigata.

Et hoida piirimarkereid vastu pdrandat, voite
kasutada eemaldatavat kleeplinti.

Neato roboti Idhtestamiseks vajutage ja hoidke 15
sekundit all kaivitusnuppu,

kdik tuled kustuvad. Roboti taaskaivitamiseks
vajutage kaivitusnuppu uuesti.

Spiraalne kombineeritud hari eemaldab suureparaselt
lemmikloomade karvad ja sobib hdsti mitut titpi
porandatele.

Laikivad pinnad ja mustad porandad vdivad tekitada
navigeerimisprobleeme.

Enne roboti sidestamist Neato kontoga vt onlain
Oppevideot saidil www.NeatoRobotics.com/Support.

OLULINE: Jalgige oma Neato robotit esimeste puhastuskdikude ajal ja imbruses navigeerimise optimeerimiseks tehke vajalikud muudatused. Samuti, kuigi Neato robotil on nutikas navigatsioonististeem, mis valdib takistusi,
vGib robot aeg-ajalt pdrgata vastu mooblit, esemeid, lemmikloomi ja inimesi. Neato robotid ei pruugi alati véltida véikesi esemeid (naiteks sokke voi ehteid) vGi pdrandal olevaid nddre. SeetSttu, kui teil on selliseid asju, mida
porge robotiga vdib potentsiaalselt kahjustada, eemaldage need asjad ruumist vGi kasutage piirimarkereid. Samuti to6tab Neato roboti poérlev hari nagu tavaline vertikaalse toimega tolmuimeja, nii et érge kasutage Neato
robotit nende pdrandate vdi vaipade (nt narmastega) puhastamiseks, kus te ei kasutaks tavalist vertikaalse toimega tolmuimejat. Neato Robotics ei vastuta moobli, esemete, vaipade voi pdrandakatte kahjustumise eest.
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Kaivitusnupp ja LED-tuled

MAJAPUHASTUSE [IUl] ja KOHTPUHASTUSE &3 LEDid  AKU LED @&
TOIMING MAJAPUHASTUSE LED KOHTPUHASTUSE LED ROBOT LEDi VARV MIDA SEE TAHENDAB

ON:
Majapuhastuseks vajutage Pidev sinine .
Puhastuse kaivitusnuppu 1x Pidev roheline = Aku on laetud
kaivitamine  Konhtpuhastuseks vajutage Pidev sinine Puhasta- | "idev kollane  Aku hakkab tihjaks saama ja vajab enne uut puhastamist
kaivitusnuppu 2x mine laadimist
Roboti peatamiseks vajutage | Majapuhastuse Kohtpuhastuse Pidev punane | Aku on tiihi ja robot peab naasma laadimisjaama
Puhastuse puhastamise ajal peatamisel vilgub peatamisel vilgub -
peatamine/jat | ksivitusnuppu Roheline (pi- | Akut laaditakse ja robot vib alustada puhastamist
kamine Puhastuse jatkamiseks Pidev sinine Pidev sinine dev vGi vilkuv)
vajutage uuesti kdivitusnuppu Laadimine Vilkuv kollane | Aku on kiirlaadimise reziimis ja peab enne puhastamise
Puhastamise | Puhastamise tihistamiseks | Robot ja LEDId liilituvad ~ Robot ja LEDid lilituvad alustamist laadimise [Gpetama
tlihistamine vajutage ja hoidke valja, kostab helisignaal | valja, kostab helisignaal Vilkuv punane | Aku hakkab tiihjaks saama ja vajab enne uut puhastust6od
(kui on kaivitusnuppu 5 sekundit laadimist
peatatud)
M Lo
* MARKUS. Kui maja- vdi kohtpuhastuse LED péleb vai vilgub punaselt, siis vajab robot hooldust vi WI-FI LED o
robotil on tekkinud navigeerimisprobleem. Vt selle juhendi tdrkeotsingu jaotist.
LEDi VARV MIDA SEE TAHENDAB ‘
Pehmelt helendav Robot on sidestamisreZiimis
Kaivitusnupp ja LED-tuled sinine

Kiirelt vilkuv sinine* | Sidestamine Neato rakendusega/kontoga

Kiirelt vilkuv punane | Sidestustdrge

Pidev sinine Sidestus Gnnestus

Tuled ei pdle Robot on offlain — lisafunktsioonide kasutamiseks sidestage

*kui olete juba sidestanud, tahendab kiirelt vilkuv sinine, et robot on sidestuse kaotanud. Robot voib
olla piirkonnast véljas vGi teie Wi-Fi vork vGib olla maas vGi on tekkinud méni muu Wi-Fi probleem. Kui
robot on piirkonnast valjas, siis parast piirkonda naasmist sidestub robot automaatselt uuesti. Vastasel
korral kontrollige, kas marsruuter to6tab Gigesti.



Kuidas Neato to6tab

MAJAPUHASTUS

Tavalise kditamise korral sdidab Neato robot
laadimisjaamast valja, uurib oma tmbrust ja
hakkab puhastama. Puhastamist alustatakse
umbes 4,5 m x 4,5 m (15'x15") osadest, olenevalt
toa kujust ja moobli paigutusest. Puhastamine
jatkub osade kaupa, kuni kogu pind on
puhastatud.

Neato robot piiliab the toa puhastada IGpuni enne
liikumist jargmisse tuppa , eeldusel, et ta suudab
teie ukseavad tuvastada. Kui ta puhastab osa
toast, pdordub Neato robot enne kogu t66
|Opetamist tagasi ja puhastab kogu toa.

AUTOMAATNE LAADIMINE JA TOO
JATKAMINE

Kui piirkond, mida Neato robot proovib puhastada,
on vaga suur, laheb robot vahepeal aku laadimiseks
laadimisjaama. Pdrast laadimist jatkab robot t66d
katkestatud kohast.

UHE TOA PUHASTAMINE

Kui soovite puhastada vaid (ihe toa, vodite roboti ise
sellesse tuppa viia, vajutada kaivitusnuppu ja
sulgeda uks. Neato robot puhastab toa ja naaseb
kohta, kuhu te ta algselt paigutasite. Kui robot on
puhastustdo I6petanud, pange robot tagasi
laadimisjaama.

ROBOTI LIGUTAMINE PUHASTAMISE AJAL

Robotit ei ole soovitatav puhastamise ajal (les tdsta ja
viia teise kohta. Ta voib kaotada orientatsiooni, mitte
jargida oma tavalist nutikat kditumist ja tal voib tekkida
raskusi oma laadimisjaama leidmisega. Kui olete roboti
lles tOstnud, pange see parima tulemuse huvides
tagasi 30 cm (1 jala) raadiusesse Ulestostmise kohast.




Neato rakenduse kasutamine

Roboti sidestamiseks Neato rakendusega jargige

kiirjuhendi (Quick Start Guide) juhiseid.

Parima elamuse saamiseks ja koikide funktsioonide
kasutamiseks on soovitatav seadistada robot tooks

Neato rakendusega.

Neato rakenduse kasutamise eelised:

® Neato pGrandaplaneerija (FloorPlanner) ja
keelujooned (“No-Go” Lines)

® | ihtne juurdepaas ja juhtimine
® Roboti kadivitamine, kui olete ise kodust dra

® Roboti puhastustdd kerge peatamine
rakendusega

® Kiirteavitused (puhastamine on |dpetatud,
hoiatused jne)

® Aku olek

® Hooldushoiatused ja kontekstitundlik abi, et
hoida robotit tippvormis

® Armatuurlaud (mdned funktsioonid on ainult
erimudelitel)

Robotit saab kaivitada ja peatada ka roboti
kdivitusnupuga.

ROBOTI KAITAMINE MITME NUTITELEFONI
JA TAHVELARVUTIGA

Neato rakendust saab kasutada sama roboti
kaitamiseks mitme majapidamises oleva seadmega.
Lihtsalt laadige Neato rakendus alla monele teisele
nutitelefonile vdi tahvelarvutisse ja logige sisse samale
Minu Neato (My Neato) kontole, kasutades roboti
seadistamise e-posti aadressi ja parooli.

MARKUS:

Toetatakse nii 2,4 kui 5 GHz Wi-Fi-vorke ja kuvatakse
roboti seadistamise ajal valikute loendis.

FCC (Federal Communications Commission) nduab, et
koik USA traadita seadmed tdotaksid traadita spektri
kanalitel 1-11.

Neato D7 toetab jargmisi Wi-Fi kanaleid.
¢ 2,4 GHz vorkude korral kanalid 1 kuni 11
e 5 GHz vorkude korral kanalid 36,40, 44 ja 48

Lisateavet vt:
www.Neatorobotics.com/D7WiFiTroubleshooting .

Eesti

Kui teil on ikka roboti sidestamisega probleeme, siis
arvestage, et teatud Wi-Fi marsruuterite tulemidir ja
pordiseaded vdivad takistada Neato serverite
sidestamist.

Vt teavet torkeprobleemide kohta saidil
www.NeatoRobotics.com/Support.

ROBOTI UHENDAMINE TAIENDAVATE
VORKUTEGA
Kui soovite lisada téiendavaid vorke, vt juhiseid Neato

veebisaidi tugikeskusest aadressil
www.NeatoRobotics.com/Support.


http://www.neatorobotics.com/D7WiFiTroubleshooting
http://www.neatorobotics.com/Support
http://www.neatorobotics.com/Support

MAJAPUHASTUS

Majapuhastuse kaivitamiseks vajutage Neato
rakenduses nuppu Start ja Neato robot puhastab
kogu lihe tasandi pdranda liikudes automaatselt
toast tuppa.

MARKUS: Kui vajutate Neato rakenduses nuppu Start ja
robot ei leia pérandaplaanil (MyFloorPlan) oma
asukohta, teavitatakse teid sellest ja kisitakse kas
toiming tlhistada vdi siiski puhastada. Kui valite "siiski
puhastada", ei kasuta robot pdrandaplaani
(MyFloorPlan) ega jargi keelujooni ("No-Go"), seega
peate kasutama piirimarkereid, et hoida robot eemal
koikidest piirkondadest, mida te ei soovi lasta robotil
puhastada.

Rakendusega saate kasutada funktsioone Kaivita
(Start), Peata (Pause), Jatka (Resume), Seiska
(Stop) ja Naase algusesse/laadimisjaama (Return
to Start/Base).

MARKUS Kui td0 tiihistatakse puhastamise ajal,
peatub robot kohe. Vdite anda robotile Neato
rakendusega korralduse naasta oma
laadimisjaama. Kui robot on tuvastanud jaama,
plitab ta naasta laadimisjaama ja dokkida.

KOHTPUHASTUS

Kohtpuhastuse
kaivitamiseks valige Neato
rakenduses Koht (Spot) ja
vajutage nuppu Start.
Robot puhastab piirkonna
umbes 2 mx 2 m

Pange oma robot
keskele suunaga

puhastatava
piirkonna poole.

AJAGRAAFIKU SEADMINE NEATO

ROBOTILE

Regulaarse tolmuimemisgraafiku seadistamine
Saate oma eelistusi madrata lahtudes
puhastuspdevadest ja kellaaegadest.

MARKUS Kui te lahete &ra, saate valiku Luba
graafikut (Enable Schedule) vélja lilitada, et jatta
graafik ootele.

TOUKETEATED (PUSH NOTIFICATIONS)

Rakenduse tduketeadete (push notification)
sisseliilitamine vGimaldab robotil teid teavitada oma
olekust. Telefon/tahvelarvuti kuvab sGnumeid, nt
puhastamise 10pp, hoiatused jne.

ROBOTI TARKVARA UUENDUSED

Uuendage alati roboti tarkvara. Roboti tarkvara
saate uuendada Neato rakenduse kaudu.

UHILDUVUS NUTIKELLAGA

Kui teil on Apple’i (Apple Watch) voi Androidi
(Android Wear) nutikell, saate kasutada
nutikella funktsioone, nt kaivitamine,
seiskamine ja teadete vastuvotmine. Nende
funktsioonide kasutamiseks peab kell olema
nutitelefoni Idheduses. Parast oma nutikella
sidestamist nutitelefoniga avage nutitelefoni
kellarakendus ja funktsioonide jalgimiseks
kellaga lubage Neato rakendus.

SEADME TORKEOTSING

Kui torge ilmneb roboti t66 ajal, voite klopsata
Neato rakenduse torketeadet, et ndha, mida
see tahendab ja mida teha. Taiendavat teavet
seadme torkeotsingu kohta vt rakenduse
spikrist.
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Neato porandaplaneerija (FloorPlanner) ja keelujooned (“No-Go” Lines)

NEATO PORANDAPLANEERIJA

Neato rakendusega saate Neato
porandaplaneerijaga (FloorPlanner) seada
virtuaalsed piirid, mida nimetatakse keelujoonteks
("No-Go” Lines), mille liletamine on robotil
keelatud. See vdlistab vajaduse kasutada fisilisi
tokkeid, sealhulgas ka Neato piirimarkereid
(Boundary Markers).

PORANDA PLAANI MOODUSTAMINE

Keelujoonte seadmiseks peab robot esmalt
sooritama puhastuskaigu, et moodustada teie
kodu kaart, mida nimetatakse pdrandaplaaniks.
Porandaplaani moodustamiseks minge Neato
rakenduse meniilribale PGrandaplaan
(MyFloorPlan) ja rakendus juhib teid samm-
sammult 1abi kdigi toimingute.

Taielik porandaplaan moodustatakse kahes etapis:
1) avage uksed, et robot saaks kaardistada kdik
toad ja 2) eemaldage koik esemed, mis vdivad teel
ette jaada voi roboti harja vahele kinni jaada.

KEELUJOONTE (“NO-GO” LINES)
PAIGUTAMINE

Keelujoone (“"No-Go” Line) paigutamiseks
porandaplaanile avage Neato rakendus ja valige
meniist PGrandaplaan (MyFloorPlan). Joone
tdmbamiseks valige porandaplaani vaate alumises
servas kask Lisada keelujoon (“Add No-Go Line").
See teavitab robotit piirkondadest, kust tuleb
eemale hoida. Naiteks vdite soovida kasutada
keelujoont selleks, et hoida robotit eemal teatud
toast voi valtida piirkondi, kus on laste
maéanguasjad, ajutiselt hoiustatud peoehted voi
muud esemed, mis voivad roboti harja vahele kinni
jaada. Samuti, kui toa keskel on piirkond, millest
soovite Neato robotit eemal hoida, saate selle
piirkonna imber joonistada keelujoontest "kasti".

OLULINE MARKUS

Parast porandaplaani moodustamist ei tohiks
laadimisjaama liigutada.

PUHASTAMINE KEELUJOONTE KORRAL

Kodu puhastamiseks seatud keelujoonte korral
veenduge, et robot on oma laadimisjaamas ja et
jaama ei ole parast roboti esmast puhastuskaiku
ligutatud. Seejarel lihtsalt valige Neato
rakenduse avaekraanil kask Kaivita ("Start").

OLULISED MARKUSED

Puhastamiseks keelujoonte korral kasutage
puhastuse kaivitamiseks alati rakendust. Kui
puhastuse kaivitamiseks kasutatakse roboti
nuppu, eirab robot keelujooni.

Samuti, et robot ei paaseks tuppa, mis ei ole
[Glitatud pdrandaplaani, tdmmake keelujoon
ukseavasse voi sulgege uks.



Puhastusprofiilid

Kui alustate maja puhastamist Neato rakendusega,
voite roboti puhastusstiili madramiseks valida tihe
jargnevatest profiilidest.

TURBO

Profiili Turbo korral seatakse roboti hari ja imur
suurele joudlusele, mis tagab suure imemisjou ja
tavakiirusega liilkumise. See on vaikereziim

ECO

Profiili Eco korral on harja ja imuri seadistused
keskmised, mis vGimaldavad robotil ihe
laadimisega puhastada suuremat piirkonda. See
on kdige vaiksem reziim.

Navigeerimine stiilis
Erihool (Extra Care)

Erihool (Extra Care) on kasulik, kui on tegemist
orna moobliga vai kui on piirkondi, kus robotil on
raske navigeerida. Kui on lubatud Erihool (Extra
Care), navigeerib robot objektide ja takistuste
Umber hoolikamalt. Kuna robot jatab sel juhul
laiema puhvri objektide, naiteks toolijalgade
Umber, ei pruugi robot jouda téielikult monede
modbliesemete alla.
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Neato roboti kasutamine ilma Neato rakenduseta

MAJAPUHASTUS

Majapuhastuse (House
Cleaning) saate kaivitada,
kui vajutate ks kord nuppu
Start. Neato robot puhastab
kogu poranda (ihel tasandil
likudes automaatselt toast
tuppa.

* Kui te puhastuse kaivitamiseks ei kasuta

Neto rakendust, eirab robot keelujooni ("No-
Go" Lines).

Vajutage
kaivitusnuppu
1x Majapuhastuseks
(House Cleaning),
2x Kohtpuhastuseks
(Spot Cleaning)

MAJAPUHASTUSE (Il ja KOHTPUHASTUSE f¢3 LEDid

‘ TOIMING
Kaivitamine Pidev sinine
Puhastamine

Vajutage kaivitusnuppu 1x
majapuhastuseks

Vajutage kaivitusnuppu 2x
kohtpuhastuseks

MAJAPUHASTUSE LED ‘ KOHTPUHASTUSE LED ‘

KOHTPUHASTUS (SPOT
CLEANING)

)
Kohtpuhastuse (Spot Cleaning) E
saab kaivitada, kui vajutada S
kaivitusnuppu kaks korda. Kui L '? -
Kohtpuhastuse ajal vajutada
kaivitusnuppu, robot peatub. Kui
vajutada seda uuesti, jatkab
robot t66d. Kohtpuhastuse
tlhistamiseks peatage robot ja
hoidke kaivitusnuppu all 5
sekundit.

Pange oma robot
keskele suunaga
puhastatava
piirkonna poole.

AKU LED

ROBOT ON: ‘ LEDi VARV

Pidev roheline

FUNKTSIOONID, MIS ON KASUTATAVAD
AINULT NEATO RAKENDUSE KAUDU

Moned funktsioonid on kasutatavad ainult siis, kui
sidestate oma roboti Neato rakendusega
nutitelefonis voi tahvelarvutis. Nende funktsiooni-
de hulka kuuluvad Neato P&randaplaneerija
(FloorPlanner), ajagraafik, tduketeated (push
notifications), kontekstitundlik abi ja puhastus-
statistika (ainult erimudelitel).

MIDA SEE TAHENDAB

Aku on laetud

Pidev sinine Puhastamine

Puhastuse Roboti peatamiseks vajutage | Majapuhastuse
peatamine/jét | puhastamise ajal peatamisel vilgub

Kohtpuhastuse

Pidev kollane

Pidev punane

Aku hakkab tlihjaks saama ja vajab enne uut puhastustdod
laadimist

Aku on tiihi ja robot peab naasma laadimisjaama

peatamisel vilgub

Roheline (pidev = Akut laaditakse ja robot voib alustada puhastamist

kamine kaivitusnuppu 3i vi
PP Pidev sinine Pidev sinine voi vilkuv)
Puhastuse jatkamiseks Laadimine Vilkuv kollane | Robot on aku kiirlaadimise reziimis ja peab enne
vajutage uuesti kdivitusnuppu puhastamise alustamist laadimise 18petama
Puhastuse Vajutage ja hoidke Robot ja LEDid llituvad | Robot ja LEDid lilituvad - L . . .
tlihistamine kaivitusnuppu 5 sekundit valja, kostab helisignaal | vélja, kostab helisignaal Vilkuv punane gzléimglt(ab tihjaks saama ja vajab enne uut puhastustood
* MARKUS. Kui maja- v8i kohtpuhastuse LED pdleb v&i vilgub punaselt, siis vajab robot hooldust v&i * Kui vilgub punaselt, vt selle juhendi tdrkeotsingu jaotist. 1 1

robotil on tekkinud navigeerimisprobleem. Vt selle juhendi tdrkeotsingu jaotist.



Neato roboti hooldus

OLULINE

Usaldusvaarseks t66ks vajab robot korraparast
hooldust. See hdlmab harjade kontrollimist/
puhastamist ja priigikarbi tiihjendamist parast iga
kasutuskorda voi vastavalt vajadusele olenevalt
tookeskkonnast. Selle ndude eiramine vdib
pohjustada robotil probleeme, mdjutada roboti
joudlust ja tihistada garantii kehtivuse.

PRUGIKARP JA FILTRID

Parast iga kasutuskorda tiihjendage priigikarp,
puhastage Shukanalid/-avad ja filter. Filtri
eemaldamiseks vOtke sangast ja tdmmake valja.

Filtri puhastamiseks kasutage puhastuskammi.

12

Karva-/kiuldikur

Vahetage filtrit iga 1 kuni 2

kuu jarel voi vajaduse korral S Lo,
sagedamini. neato
mmm
|
Filtrikamm
HARJAD

Kui robotil on kiilghari, eemaldage kiilghari ja
pange korvale. Seejdrel eemaldage harjajuhik
tdmmates mdlemast kiiljest Ules.

TOMMAKE
UHEAEGSELT ULES
MOLEMAST KULJEST

Karvade labildikamiseks ja eemaldamiseks harjalt
kasutage karva-/kiuldikurit. Eemaldage
harjaotstelt ja harjapesast kogu praht. Paigutage
hari ja harjajuhik tagasi.

ROBOTIKAAS

Puhastage robotikaas ja piirkond timber laserikaane
pehme puuvillalapiga.

ANDURID o

ukkumis

anduri
Kahe kukkumis- aken

; Kukkumis-

anduri akna Seina- anduri
puhastamiseks jéa'ﬁij”ﬂif{ aken
roboti pohja all aken

kasutage kuiva
puuvillavatitampooni.

MARKUS

Roboti hooldamise videosid vaadake onlain
aadressil www.NeatoRobotics.com/Support .


http://www.neatorobotics.com/Support

Eesti

Lisateave

TARVIKUD

Neato roboti tarvikute ja varuosade kohta vdite
leida teavet aadressil www.NeatoRobotics.com.

Ostke alati Neato originaaltarvikuid ja -varuosi.

e Akud
neato

e Filtrid
¢ Harjad genuine

Piirimarkerid
Puhastusvahend
e Prugikarp

¢ Laadimisjaam

Autoriseerimata voi kolmanda osapoole tarvikute
(mitte Neato originaaltarvikute) kasutamine vGib
teie robotit kahjustada ja tiihistab garantii.

Soovitatavad vahetusvélbad olenevad
kasutusviisist.

e Filtrid - iga 1 kuni 2 kuu jarel
e Akud - iga 12 kuni 18 kuu jarel

REGISTREERIGE OMA NEATO

Isegi kui te ei kasuta Neato rakendust, voite parast
oma roboti registreerimist uuendada tarkvara ja
saada eripakkumisi. Konto loomiseks ja oma Neato
roboti registreerimiseks minge saidile
www.NeatoRobotics.com/My-Neato .

ABI

Leiate taiendavat kasulikku teavet, sealhulgas
Oppevideosid, korduma kippuvaid kisimusi,
nouandeid ja vihjeid optimaalseks kaitamiseks.
Vt: www.NeatoRobotics.com/Support
www.YouTube.com/NeatoRobotics

GARANTII

Neato Robotics, Inc. garanteerib esmaostjale ihe
aasta jooksul alates esmaostu kuupaevast, et
Neato Roboticsi riistvaratoodetel, valja arvatud
akud, ei ole materjali- ja valmistusdefekte.

Akude korral rakendub kuue(6)-kuune
garantiiperiood.

Koiki garantiitingimusi vt saidil
www.NeatoRobotics.com/Limited-Warranty.
Koigist garantiidest peale selgesdnaliselt

satestatud garantii keeldutakse kohaldatavas
Oiguses maksimaalselt lubatud ulatuses.

OLULINE TEAVE

Vt Neato robotiga kaasasolevat eraldi dokumenti.
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Torkeotsing

Majapuhastuse ja
E} Kohtpuhastuse LED

Mida see tahendab

Mida teha

Vilkuv punane

Roboti parimaks joudluseks on see
vaja puhastada.

Enne roboti jarjekordset todkdiku veenduge roboti hooldatuses jargides neid punkte.

1. Tagage, et nii filter kui prahikarp on puhtad ja Gigesti sisestatud.

2. Veenduge, et prahikarp on robotis ja Gigesti paigutatud. Prahikarbi kaas peab Gige asetuse korral olema Uhes tasapinnas roboti
kaanega.

3. Veenduge, et hari ja otsakorgid on prahist puhtad ja eemaldage selle imbert koik karvad vGi praht.

4. Veenduge, et rattapesades ei ole prahti.

Roboti kdivitamiseks vajutage kdivitusnuppu. Kui tekib probleeme, jargige jargmisi kahte punkti.

5. Pdorake kuiva puuvillavatitampooniga laseri korpust laserikaane all 5 korda kummaski suunas, véltides hoolikalt korpuse avasid.

6. Kahe kukkumisanduri akna puhastamiseks roboti pohja all kasutage kuiva puuvillavatitampooni. Roboti kaivitamiseks vajutage
kaivitusnuppu.

7. Roboti ldhtestamiseks vajutage kaivitusnuppu ja hoidke seda all 15 sekundit. Kdik roboti tuled kustuvad.
Roboti sisseliilitamiseks vajutage uuesti kdivitusnuppu.

Nende hooldustoimingute Gppevideote vaatamiseks minge tugikeskuse kodulehele.
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Eesti

Torkeotsing gstkun)

Majapuhastuse ja
E} Kohtpuhastuse LED  Mida see tahendab

Mida teha

Pidev punane Neato robotil on navigeerimisprobleemid. Voimalikud
pohjused on jargmised.

e Laser on blokeeritud.
e Tal on raskusi porandal navigeerimisega.
e Andurid on mustad vdi ei to6ta korralikult.

e Rattad voi hari on maardunud.

Torkeotsinguks toimige jargmiselt. Veenduge jargmises.

1. Pérast robotiga puhastamise alustamist pole imbruses midagi muutunud (nt pole liigutatud modblit, robotit pole

viidud teise tuppa).
2. Rattapesades ei ole prahti.
3. Aku on laetud.

Kui robotil on ikka probleeme, Idhtestage robot vajutades kaivitusnuppu ja hoides seda all 15 sekundit.
Robot seiskub. Roboti sisseliilitamiseks vajutage uuesti kaivitusnuppu. Pltidke robotit uuesti kaitada.

Roboti sissellilitamiseks vajutage nuppu. Kui probleemid ei lahene, toimige jargmiselt.
5. Veenduge, et roboti laser pddrleb vabalt. Keerake laserit kuiva puuvillavatitampooniga 5 podret vasakule ja 5
podret paremale, hoidudes puuvillavatitampooni sattumisest kummassegi avasse.

6. Puhuge (le suruGhuga 15 cm (6 tolli) kauguselt.
Laadige robot tdielikult. Piitidke robotit uuesti kditada. Kui probleem ei kao, klikake abi saamiseks ikoonil Vestlus

(Chat) saidil www.NeatoRobotics.com/Support, v&i kiilastage lisavGimaluste leidmiseks meie Klienditeeninduse
(Customer Care) kontaktlehte.
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Torkeotsing gstkun)

() AKU LED

Mida see tahendab

Mida teha

Vilkuv punane

Roboti akul on ilmnenud
probleem.

Kilastage Klienditeenindust (Customer Care). Teabeks kohaliku kontakti kaudu: www.NeatoRobotics.com/Contact-Us

= Wi-Fi LED

Mida see tahendab

Mida teha

Pehmelt helendav sinine
Kiirelt vilkuv sinine
Kiirelt vilkuv punane
Sidestatud - pidev sinine

Valjas

Pehme AP
Sidestamine
SidestustGrge
Sidestatud

Wi-Fi véljas

Neato on sidestamiseks valmis
Neato sidestamine on kdimas.
Neato sidestamine vdrguga nurjus. Vaadake rakendusest, kus sidestusprotsess nurjus, ja proovige uuesti sidestada.

Neato on sidestatud ja valmis to6ks rakendusega.

1. L3htestage Neato robot selle eemaldamisega laadimisjaamast, véljalllitamiseks vajutage ja hoidke 15 sekundit all nuppu Start, seejdrel
vajutage sissellilitamiseks uuesti nuppu Start. Oodake mdni minut ja seejarel kontrollige, kas Neato rakendusse on ilmunud teade
PUHASTAMISEKS VALMIS (READY TO CLEAN).

2. Kui see meede probleemi ei kGrvaldanud, toimige jargmiselt. Kustutage robot Neato rakendusest ja sidestage robot algusest peale uuesti.
Peaks iimuma teade PUHASTAMISEKS VALMIS (READY TO CLEAN).
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Torkeotsing gstkun)

Roboti olek Neato rakenduses Mida see tahendab

Eesti

Mida teha

SGnum Robot offlain (“Robot
Offline”) Neato rakenduses

Robot on kaotanud Wi-Fi sidestuse.

Neato robot vGib monikord kaotada vorguiihenduse, kui Wi-Fi signaal on ndrk voi katkev. See olukord on tavaliselt
ajutine ja parast lihenduse taastumist sidestub robot uuesti ise.

Juhul, kui robot ei saa mdne minutiga vorku tagasi, kontrollige jargmist.

1. Veenduge, et robot on ihendatud Wi-Fi vérguga ja et signaal on piisavalt tugev kdigis roboti t66 piirkondades.

2. Lahtestage Neato robot selle eemaldamisega laadimisjaamast, véljaliilitamiseks vajutage ja hoidke 15 sekundit
all nuppu Start, seejarel vajutage sissellilitamiseks uuesti nuppu Start. Oodake méni minut ja seejdrel
kontrollige, kas Neato rakendusse on ilmunud teade PUHASTAMISEKS VALMIS (READY TO CLEAN).

3. Kui see meede probleemi ei kdrvaldanud, toimige jargmiselt. Kustutage robot Neato rakendusest ja sidestage
robot algusest peale uuesti. Peaks ilmuma teade PUHASTAMISEKS VALMIS (READY TO CLEAN).

S6num Neato rakenduses
Naib, et te ei ole internetiga
Uhendatud ("It seems you are
not connected to the
internet”)

Teie Neato rakendusega telefon/tahvelarvuti ei ole
tihendatud WiFi vdi mobiilsideteenusega.

Veenduge, et teie telefon/tahvelarvuti on Gihendatud WiFi vdi mobiilsideteenusega, nii et Neato rakendus saab
robotiga suhelda.

Kui probleem ei lahene, vt Neato Klienditeenindust (Customer Care) www.NeatoRobotics.com/Support
MARKUS Neato rakendus pakub tdrkeotsinguks ka Kontekstitundlikku tuge (Context-Sensitive help). Tdiendavaid tdrkeotsingu ndpunéiteid vt www.NeatoRobotics.com/Support .
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Teie ja teie Neato robot

Onnitleme teid uue Neato roboti puhul. Varsti tunnete rddmu puhtast pdrandast
ilma tolmuimeja likkamiseta.

Jalgige robotit mone esimese puhastuskdigu ajal. Voib juhtuda, et moni vaike
muudatus teie kodus (tooli nihutamine voi lambi liigutamine mone sentimeetri vorra,
juhtmete kokkukorjamine) muudab oluliselt teie elamusi/tulemusi.

Aidake oma robotit ja robot aitab teid.©)
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Latviski

Iepazistiet savu Neato robotu
Més apsveicam Jus ar jauna robota-putekisticéja iegadi! Neato tagad ir savienots ar Jusu viedo majokli,
tadel Jus varat parvaldit gridu tiriSanu, izmantojot viedtalruni vai planSetdatoru.

Si instrukcija palidz&s iestatit un savienot robotu, izmantojot Neato lietotni. Tapat Seit atradisiet svarigu
informaciju par robota lietoSanu un apkopi, kas palidzés nodroSinat labako sniegumu. Un péc tam
vienkarsi atslabstiet. JUsu robots pazinos, kad gridas ir tiras.

Vai radusas problémas? VErsieties pie mums. Més ar prieku palidzésim. www.NeatoRobotics.com/Support

Svarigi: izlasiet pirms turpinat ar iestatiSanu.

Lai Neato robota lietoSanas pieredze biitu péc iespéjas labaka, « Neato roboti ir aprikoti ar viedu navigacijas sistému, kas « Nemiet véra ari to, ka Neato robota rot&josa suka darbojas
lUdzu, nemiet véra talak sniegtas norades, lai samazinatu izvairas no Skérsliem. Tomér robots reizém var sadurties ar ka parasts putek]siicéjs, tadé| neizmantojiet Neato robotu uz
mébelu un citu priekSmetu bojasanas risku. mébelém, priekSmetiem, majdzivniekiem vai cilvékiem. Tadél, gridas segumiem un paklajiem (piem., ar barkstim), uz kuriem
Lidzu, vérojiet Neato robotu dazu pirmo tiriganas gajienu ja jl_Jms ir k;gﬁ véfcig_i prifekévmeti, I_(UriJS robots saduroties jus neizmantotu parasto puteklstcgju.
laika un pielagojiet tiramo vidi, lai optimiz&étu navigaciju. va_re_ztu sabo.J.at, paWJEtOJ"E_t S_OS prieksmetus prom no telpas Uznémums Neato Robotics nav atbildigs par jebkadiem

vai izmantojiet robezmarkieri. mébelu, priekSmetu, paklaju vai gridas seguma bojajumiem.
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Latviski

Parskats

2\ (filtrs var atSkirties
atkariba no modela)

SakSanas poga un LED indikatori

MAJAS TIRISANAS LED  WI-FI LED uzrada: 1 Lazera parsegs 13 Suka
uzrada: 7=+ Wi-Fi savienojuma statusu, 2 Augdpuse 14 Sienas sensora atvere
 visas majas tiriSanu, o kadnofiek savienoSanapar, 3\ tvertne un filtrs 15 Sana suka(pieejama tikai noteiktiem modeliem)

* majas tiréanas Kladu. ' “nav signala” vai citu statusu. 4 Rokturis 16 Ritenisi
ZONAS TIRISANAS LED AKUMULATORA LED 5 SakSanas poga 17 Krituma sensora atvere
uzrada: uzrada: 6 Majas tiriSanas simbols 18 Sukas aizsargs

© 2,1mx2,1mzonas @ * uzlades ITmeni, 7 Zonas tiri¢anas simbols 19 Akumulatora Véci[lé

tirisanu, * akumulatora kl0das. i 11 i
. z0nas tisanas Kadu. 8 Ak.urr.1ullatora simbols 20 Uzlime ar a_pkopes padomiem
9 Wi-Fi simbols 21 Robota uzlime

PIEZIME. Plasaks indikatoru apraksts ir sniegts talak $aja instrukcija. 10 Priekséjais buferis 22 Uzlades kontakti
Prasibas: dazam funkcijam ir nepieciesams Wi-Fi tikls, i0S vai Android 1 Robezm?r_lﬂeris (daZiem modefiem iekjauts 23 Jauninasanas kabelis (daziem modeliem ieklauts komplektacija)
viedtalrunis vai plandetdators un Neato konts (bezmaksas). komplektacija) 24 Tiriganas riks (daviem modeliem ieklauts komplektacija)

12 Uzlades stacija
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Svarigas norades un padomi

SVARIGAS NORADES

Sargiet robotu no Skidrumiem un mitram vietam.
Parvietojiet vai parsedziet majdzivnieku bjodas un
augu paliktnus.

Atbrivojiet tiramo zonu no maziem priekSmetiem,
pieméram, rotallietam vai apdérba gabaliem.

Sasieniet vadus, aizkarus un citus nokarenus
priekSmetus.

Biezs paklajs uz kapnu augséja pakapiena var
negativi ietekmét robota navigacijas sistémas spé&ju
noveérst kritienus (plans paklajs uz augsgja
pakapiena ir pielaujams). Lai nodrosinatu, ka
robots atpazist kritumu, piestipriniet robezmarkieri
15 cm no pakapiena malas.

Lietojiet Neato robotu tikai iekstelpas. Tas nav
paredzéts tiriSanai ara vai temperattra zem 0 °C.

PADOMI

Lai robots netiritu zonas, kuras tam nav jatira,
izmantojiet robeZzmarkierus (ieklauts noteiktu
modelu komplektacija, tacu Neato robezmarkieri ir
saderigi ar

visiem Neato robotiem) vai iestatiet robeZlinijas,
izmantojot funkciju MyFloorPlan.

Robezmarkieri var nogriezt vajadzigaja garuma,
izmantojot Skéres.

Jus varat izmantot nonemamu limlenti, lai
robezmarkieri nostiprinatu ciesi pie gridas.

Lai atiestatitu Neato robotu, nospiediet un

15 sekundes turiet nospiestu sakSanas pogu, lidz
visi indikatori izslédzas. Lai ieslégtu robotu,
atkartoti nospiediet sakSanas pogu.

Kombinéta suka nodrosSina izcilu majdzivnieku spalvu
savaksanu un ir ideali piemérota majam ar vairaku
veidu gridas segumiem.

Virsmas ar atspidumu un melns gridas segums var
izraisit navigacijas problémas.

Pirms piesaistat robotu jusu Neato kontam, aplikojiet
videopamacibu tieSsaisté, dodoties uz
www.NeatoRobotics.com/Support.

SVARIGI! Liidzu, vérojiet Neato robotu dazu pirmo tirisanas gajienu laika un pielagojiet tiramo vidi, lai optimizétu navigaciju. Jo, kaut ari Neato roboti ir aprikoti ar viedu navigacijas sistému, kas izvairas no $kérgliem, robots
reizém var sadurties ar mébelém, priekSmetiem, majdzivniekiem vai cilvékiem. Turklat Neato roboti ne vienmér izvairisies no maziem priekSmetiem (pieméram, zekém vai rotaslietam) vai vadiem, kas atrodas uz gridas.
Tadél, ja jums ir vértigi priekSmeti, kurus robots saduroties varétu sabojat, parvietojiet Sos priekSmetus prom no telpas vai izmantojiet robezmarkieri. Nemiet véra ari to, ka Neato robota rot&josa suka darbojas ka parasts
puteklsticgjs, tadé] neizmantojiet Neato robotu uz gridas segumiem un paklajiem (piem., ar barkstim), uz kuriem jus neizmantotu parasto putek|stc&ju. Uznémums Neato Robotics nav atbildigs par jebkadiem mébeju,

priekSmetu, paklaju vai gridas seguma bojajumiem.
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Latviski

Saksanas poga un LED indikatori

AKUMULATORA INDIKATORS @@

MAJAS TIRISANAS Il un ZONAS TIRISANAS &3
LED indikatori

ROBOTS: LED KRASA NOZIME
Spid zala krasa| Akumulatora uzlades limenis ir normals.
QMMW Spid dzeltena = Akumulatora uzlades limenis ir zems, un tas ir jauzladg, pirms
Nospiediet saksanas pogu 1x, Spid zila krasa Tira krasa tiek sakta jauna tirisana.
Sakt tiriganu | lai saktu majas tirisanu. Spid sarkana = Akumulatora uzlades limenis ir zems, un robotam ir jaatgriezas
Nospiediet saksanas pogu 2x, Spid zila krasa krasa uzlades stacija.
lai saktu zonas tirisanu. Zala krasa Notiek akumulatora uzlade un robots var sakt tirianu.
~ ~ Tirisanas laika nospiediet Mirgo, kad tirisana ir Mirgo, kad tirisana ir (spid vai
Fja_Lvlzet/atsakt sakSanas pogu, lai pauzétu = pauzéta majas tirisanas | pauzéta zonas tirisanas mirgo)
tirisanu robotu. rezima rezima Ladéjas Mirgo dzeltena = Notiek akumulatora atra uzlade, un ta ir japabeidz, pirms tiek
Atkartoti nospiediet saksanas | Spid zila krasa Spid zila krasa krasa sakta jauna tirisana.
pogu, lai atsaktu tirisanu. Mirgo sarkana = Akumulatora uzlades [imenis ir zems, un tas ir jauzladé, pirms
Atcelt tiriSanu | Nospiediet un 5 sekundes Robots un LED indikatori | Robots un LED indikatori krasa tiek sakta jauna tirisana.
(kad tirisana | turiet nospiestu sakSanas izslédzas un atskan izslédzas un atskan
ir pauzéta) | pogu, lai atceltu tirisanu. skanas signals skanas signals

* PIEZIME: ja LED indikators mirgo vai spid sarkana krasa, robotam ir nepiecie$ama apkope vai ir radies
navigacijas traucéjums. Liidzu, skatiet trauc&jumnovérsanas sadalu $aja instrukcija.

Saksanas poga un LED indikatori

WI-FI INDIKATORS &

LED KRASA
Léni mirgo zila krasa

NOZIME
Robots ir gatavs savienosanai pari.

Atri mirgo zila krasa*

Notiek savieno$ana pari ar Neato lietotni/kontu.

Atri mirgo sarkana
krasa

Savienojuma kllda

Spid zila krasa

SavienoSana pari sekmigi pabeigta.

Nespid

Robots ir bezsaisté — ludzu, izveidojiet savienojumu, lai izmantotu
papildu funkcijas.

*Ja savienojums ieprieks jau bija izveidots, atra mirgosana zild krasa nozimé, ka robots ir zaudgjis
savienojumu. Iesp&jams, robots ir arpus uztverSanas zonas, Wi-Fi tikls nedarbojas vai ir radies kads
cits Wi-Fi trauc&jums. Ja robots ir arpus uztverSanas zonas, tas automatiski atjaunos savienojumu,
tiklidz atgriezisies uztverSanas zona. Pret&ja gadijuma parbaudiet, vai jusu marSrutétajs darbojas

pareizi.



Neato darbibas principi

MAJAS TIRISANA

Standarta darbibas reZima Neato robots pamet
savu staciju, izpéta apkartni un péc tam sak
tiriSanu. Tas sak tirit apméram 4 m x 4 m lielu
segmentu atkariba no telpas formas un mebelém
taja. Péc tam robots turpina tirit vienu segmentu
péc otra, lidz visa platiba ir iztirita.

Turklat Neato robots mégina pilniba iztirit telpu,
pirms dodas uz nakamo, ja vien tas spé&j atpazit
durvju ailes. Ja robots iztira tikai dalu no telpas,

tas vélak atgriezas un pabeidz telpas tiriSanu pirms
tiriSanas uzdevuma beigam.

AUTOMATISKA UZLADE UN TIRISANAS
TURPINASANA

Ja Neato robots tira oti lielu platibu, tas tiriSanas
laika atgrieZas stacija, lai uzladétu akumulatoru.
Kad uzlade ir pabeigta, robots atsak tiriSanu no
pedejas tiritas vietas.

ATSEVISKAS TELPAS TIRISANA

Ja velaties tirit tikai vienu telpu, varat manuali
novietot robotu attiecigaja telpa, nospiest sakSanas
pogu un aizvert durvis. Neato robots iztiris telpu un
atgriezisies vieta, kura to sakotnéji novietojat. Kad
robots ir pabeidzis tiriSanu, novietojiet to atpakal
uzlades stacija.

ROBOTA PARVIETOSANA TIRISANAS LAIKA

Nav ieteicams robotu tiriSanas laika pacelt un parvietot.
Robots var zaudét orientaciju, nedarboties atbilstosi ta
normalajai, viedajai uzvedibai un nespet atrast uzlades
staciju. Ja pacelat robotu, novietojiet to atpakal apm.
30 cm radiusa no vietas, kur to pacélat, lai panaktu
labako iesp€jamo rezultatu.




Latviski

Neato lietotne

Izpildiet isaja lietoSanas pamaciba sniegtas
instrukcijas, lai savienotu robotu ar Neato lietotni.

Més iesakam iestatit robotu, lai tas darbotos kopa
ar Neato lietotni, tad&jadi nodrosinot labakos
rezultatus un piekluvi visam funkcijam.

Neato lietotnes prieksrocibas:

Neato FloorPlanner ar robezlinijam,
vienkarsa piekluve un érta vadiba,

erta tiriSanas pauzésana, izmantojot lietotni,

taliteji pazinojumi (pabeigta tirisana, bridinajumi
utt.),

[ ]
[ ]
® jespgja sakt tiriSanu, atrodoties arpus majam,
[ ]
[ ]

® akumulatora uzlades limenis,

® apkopes zinojumi un kontekstuala palidziba, lai
jusu robots butu labakaja forma,

® informacijas panelis (dazas funkcijas ir pieejamas
tikai noteiktiem modeliem).

JUs varat palaist un apturét robotu ari ar saksanas
pogu ta virspuse.

ROBOTA VADISANA AR VAIRAKIEM
VIEDTALRUNIEM UN PLANSETDATORIEM

Vienu robotu ir iesp&jams vadit ar Neato lietotni no
vairakam iericém vienas majsaimniecibas ietvaros.
Vienkarsi lejupieladéjiet Neato lietotni citos
viedtalrunos vai plansetdatoros un pierakstieties viena
un taja pasa My Neato konta, izmantojot robota
iestatiSanas laika noradito e-pasta adresi un paroli.

PIEZIME

Robots atbalsta 2,4 GHz un 5 GHz Wi-Fi tiklus un
parada tos pieejamo tiklu saraksta iestatisanas laika.

Saskana ar Federalas Komunikaciju komisijas (FCC)
prasibam visam bezvadu iericém ASV ir jadarbojas Wi-
Fi kanalu diapazona no 1. lidz 11.

Neato D7 atbalsta S$adus Wi-Fi kanalus:
e 2,4 GHz tikliem — no 1. lidz 11. kanalam;
¢ 5 GHz tikliem — no 36.,40., 44. un 48. kanals.

Plasaku informaciju skatiet
www.Neatorobotics.com/D7WiFiTroubleshooting.

Ja neizdodas robotu savienot, iesp&jams, ka noteikti Wi-
Fi marsrutétaju ugunsmira un portu iestatijumi nelauj
izveidot savienojumu ar Neato serveriem.

Ludzu skatiet informaciju par trauc&umnovérsanu
vietné www.NeatoRobotics.com/Support.

ROBOTA SAVIENOSANA AR PAPILDU TIKLIEM

Ja vélaties pievienot papildu tiklus, skatiet instrukcijas
Neato timekla vietnes atbalsta centra, dodoties uz
adresi www.NeatoRobotics.com/Support.


http://www.neatorobotics.com/D7WiFiTroubleshooting
http://www.neatorobotics.com/Support
http://www.neatorobotics.com/Support

MAJAS TIRISANA

Lai saktu majas tiriSanu, nospiediet sakSanas pogu
Neato lietotng, un jasu Neato robots automatiski
tiris visu gridu attiecigaja stava, virzoties no istabas
uz istabu.

PIEZIME. Ja jus Neato lietotné nospieZat sak3anas pogu
un robots nevar noteikt savu atrasanas vietu parskata
MyFloorPlan, jus tiksiet par to informéts un varésiet

izvéléties — atcelt tiriSanu vai tirtt jebkura gadijuma. Ja
atlasat iespéju “Tirit jebkura gadijuma”, robots
neizmantos MyFloorPlan un neievéros robezlinijas,
tadél jums ir jaizmanto robezmarkieri, lai robotam

nelautu doties zonas, kuras nevélaties tirit.

Izmantojot lietotni, jasu riciba ir funkcijas “Sakt”,
“Pauzet”, “Atsakt”, “Apturet” un “Atgriezties
sakuma/stacija”.

PIEZIME Atcelot tiriSanu, kamér robots strada, tas
apstasies attiecigaja vieta. Jus varat noradit
robotam, lai tas atgriezas stacija, izmantojot Neato
lietotni. Ja robots ir atpazinis staciju, tas méginas
atgriezties stacija un dokoties taja.

ZONAS TIRISANA

Lai saktu zonas tiriSanu,
atlasiet zonu un nospiediet
saksanas pogu Neato
lietotne. Neato robots tiris
2 m x 2 m lielu zonu.

=6
Novietojiet robotu

centréti un paverstu
pret tiramo zonu.

NEATO ROBOTA DARBIBAS LAIKA

PLANOSANA
Izveidojiet laika planu, lai veiktu regularu tiriSanu.

Varat iestatit sev értakas tiriSanas dienas un laiku.

PIEZIME Ja dodaties prom uz ilgaku laiku, varat
izslégt laika plana iestatijumu, tad€jadi parslédzot
So funkciju gaidiSanas stavokir.

PASPIEGADES PAZINOJUMI

Jusu robots var zinot par ta statusu, ja lietotné
iesledzat paspiegades pazinojumu funkciju. Jlsu
talrunis/plansetdators paradis, pieméram,
zinojumus par tiriSanas pabeigSanu, bridingjumus
utt.

ROBOTA PROGRAMMATURAS
ATJAUNINAJUMI

Gadajiet, lai robota vienmér butu instaléta
jaunaka programmaturas versija. JUs varat sakt
robota programmatiras atjauninasanu,
izmantojot Neato lietotni.

VADIBA AR VIEDPULKSTENIEM

Ja jums ir Apple Watch vai Android Wear
viedpulkstenis, jis taja varat izmantot dazas
funkcijas, pieméram saksanu, apturésanu un
pazinojumus. Lai Sis funkcijas bitu pieejamas,
viedpulkstenim ir jaatrodas viedtalruna tuvuma.
Kad viedpulkstenis ir savienots pari ar
viedtalruni, talruni atveriet pulkstena lietotni un
iesp€jojiet piekluvi Neato lietotnei, lai varétu
skatit funkcijas viedpulksten.

|ERICES TRAUCEJUMNOVERSANA

Ja robota darbibas laika notiek kluda, varat
noklikskinat uz kllidas saites Neato lietotnég, lai
skatitu kludas nozimi un veicamas darbibas.
Papildu informaciju par ierices
trauc&jumnovérsanu skatiet lietotnes sadala
Palidziba.



Latviski

Neato FloorPlanner ar robezlinijam

NEATO FLOORPLANNER

Neato lietotne sniedz iesp&ju izmantot Neato
FloorPlanner tehnologiju, kas lauj iestatit virtualas
robezas jeb robeZlinijas, lai noteiktu, kurp robots
nedrikst doties. Tadéjadi nav nepiecieSams
izmantot fiziskas barjeras, pieméram, Neato
robezmarkierus.

PLANOJUMA IZVEIDE

Lai iestatitu robezlinijas, robotam vispirms ir
jaizpilda tiriSanas cikls, kura laika tas izveido karti
jeb planojumu. Lai izveidotu planojumu, atveriet
MyFloorPlan Neato lietotnes izvélnes sadala. Péc
tam lietotne palidzés jums soli pa solim izpildit

nepiecieSamas darbibas.

Lai izveidotu pilnigu planojumu, veiciet Sis abas
darbibas: 1) atveriet durvis, lai robots var registrét
visas telpas, un 2) aizvaciet jebkurus priekSmetus,
kas var traucét robota parvietosanos vai iekerties
ta suka.

ROBEZLINIJU NOTEIKSANA

Lai planojuma noteiktu robeZliniju, atveriet Neato
lietotni un izvélnes sadala atlasiet MyFloorPlan.
Planojuma skata lapas apaksa atlasiet “Pievienot
jaunu robezliniju”, lai Zimétu liniju. Ta robots zinas,
kuras zonas nedrikst tirit. Robezlinijas var izmantot,
pieméram, lai robotam nelautu tirit noteiktu istabu
vai izvairitos no zonas, kura atrodas rotallietas,
islaicigi svétku rotajumi vai citi priekSmeti, kas var
iekerties robota suka. Turklat, ja telpas vidu ir
zona, kuru Neato robotam nav jatira, jus varat ap
So zonu noteikt Cetrstlra formas robezu, iezZiméjot
Cetras robezlinijas.

SVARIGA PIEZIME
Kad planojums ir izveidots, uzlades stacijas poziciju
vairs nedrikst mainit.

TIRISANA AR ROBEZLINIJAM

Lai tiritu majokli, nemot véra jusu noteiktas
robezlinijas, parliecinieties, ka robots atrodas
uzlades stacija un ka uzlades stacija nav
parvietota kops pirma tiriSanas cikla. Péc tam
vienkarsi nospiediet pogu “Sakt” Neato lietotnes
sakuma ekrana.

SVARIGAS PIEZIMES

Lai tiritu, izmantojot robezlinijas, vienmér saciet
tiriSanu lietotné. Ja tiriSanu sak, izmantojot pogu
uz robota, tas nenems véra robezlinijas.

Lai nepielautu, ka robots tira telpu, kas nav
ieklauta planojuma, pievienojiet robezliniju durviju
aile vai aizveriet durvis.



Tinsanas profili

- -v

Kad sakat majokla tiriSanu, izmantojot Neato
lietotni, varat atlasit vienu no talak noraditajiem
profiliem, lai noteiktu robota tiriSanas veidu.

TURBO

Ar profilu Turbo robots izmanto augstu sukas un
ventilatora intensitati, kas nodrosina augstu
stksanas jaudu un normalu parvietosanas
atrumu. Sis ir noklusgjuma rezims.

ECO
Ar profilu Eco robots izmanto vid€ju sukas un

ventilatora intensitati, Jaujot robotam tirit lielaku
platibu ar vienu uzladi. Sis ir klusakais rezims.

1C

Ipasi piesardziga navigacija

Funkcija Extra Care ir noderiga, ja jlsu majokli ir
jutigas mébeles vai zonas, kura robota navigacija ir
apgritinata. Kad funkcija Extra Care ir iesp€jota,
robots priekSmetu un Skérslu tuvuma parvietojas
piesardzigak. Tas ietur lielaku droSibas distanci lidz
objektiem, pieméram, krésla kajam, tade| ir
iesp&jams, ka robots nevar pilniba iztirit gridu zem
kadam mébelém.
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Neato robota lietoSana bez Neato lietotnes

MAJAS TIRISANA

JUs varat sakt majas tirisanu,
vienreiz nospiezot saksanas
pogu. Neato robots
automatiski tiris visu
attieciga stava gridu,
virzoties no telpas uz telpu.

* Ja tiriSanas saksanai neizmantojat Neato
lietotni, robezlinijas nav pieejamas.

Nospiediet saksanas
pogu 1 x, lai tiritu
majokli, vai 2 x, lai

tiritu zonu.

ZONAS TIRISANA

Jus varat sakt zonas tirisanu,
divreiz nospiezot sakSanas pogu.

- v

Ja zonas tiriSanas laika nospiedisiet
saksanas pogu, tirisana tiks

pauzeta. Ja nospiedisiet to vélreiz,

tirisana tiks atsakta. Lai atceltu
zonas tirisanu, pauzéjiet robotu un
turiet saksanas pogu nospiestu

5 sekundes.

MAJAS TIRISANAS WUl un ZONAS TIRISANAS 3 LED indikatori
I

MAJAS TIRISANAS LED | ZONAS TIRISANAS LED |

Atcelt tirisanu

robotu.

Atkartoti nospiediet saksanas

pogu, lai atsaktu tirisanu.
Nospiediet un 5 sekundes
turiet nospiestu saksanas
pogu.

rezima
Spid zila krasa
Robots un LED indikatori

izsledzas un atskan
skanas signals

Sakt Nospiediet saksanas pogu 1x, Spid zila krasa
lai
tirfisanu saktu majas tirisanu.
Nospiediet sak$anas pogu 2x, Spid zila krasa
lai
saktu zonas tirisanu.
Pauzét/atsakt | Tirisanas laika nospiediet Mirgo, kad tirisana ir Mirgo, kad tirisana ir
tirisanu saksanas pogu, lai pauzétu | pauzéta majas tiriSanas | pauzéta zonas tirisanas

reZima
Spid zila krasa
Robots un LED indikatori

izslédzas un atskan
skanas signals

* PIEZIME: ja m3jas tiri$anas vai zonas tiri$anas LED indikators mirgo sarkana krasa vai spid sarkana krasa,
robotam ir nepiecieSama apkope vai ir radies navigacijas trauc&jums. Lldzu, skatiet trauc&jumnovérsanas
sadalu $aja instrukcija.

=

Novietojiet robotu

centréti un
pavérstu pret

tiramo zonu.

ROBOTS:

Tira

Ladejas

LED KRASA

Spid zala krasa

TIKAI NEATO LIETOTNE PIEEJAMAS
FUNKCIJAS

Dazas funkcijas ir pieejamas tikai tada gadijuma,
ja savienojat robotu ar Neato lietotni viedtalruni
vai plansetdatora. Sis funkcijas ietver Neato
FloorPlanner, laika plano$anu, paspiegades
pazinojumus, kontekstualo palidzibu un tiriSanas
statistiku (tikai noteiktiem modeliem).

AKUMULATORA LED indikators (@m)

NOZIME

Akumulatora uzlades limenis ir normals.

Spid dzeltena
krasa

Akumulatora uzlades limenis ir zems, un tas ir jauzlade, pirms

tiek sakta jauna tirisana.

Spid sarkana
krasa

Zala krasa
(spid vai
mirgo)

Akumulatora uzlades limenis ir zems, un robotam ir jaatgriezas
uzlades stacija.

Notiek akumulatora uzlade un robots var sakt tirisanu.

Mirgo dzeltena
krasa

Mirgo sarkana
krasa

Notiek robota akumulatora atra uzlade, un ta ir japabeidz, pirms
tiek sakta jauna tirisana.

Akumulatora uzlades limenis ir zems, un tas ir jauzlade, pirms
tiek sakta jauna tirisana.

* Ja indikators mirgo sarkana krasa, IUdzu, skatiet trauc&jumnovérsanas sadalu $aja instrukcija. 1 1



Neato robota apkope

SVARIGI!

Robotam ir nepiecieSama regulara apkope, lai tas
darbotos uzticami. Tas nozime suku
parbaudi/tirisanu un netirumu tvertnes
iztukSoSanu péc katras lietosanas reizes vai péc
vajadzibas — atkariba no apkarté&jas vides. Ja tas
netiek ieverots, robotam var rasties problémas, ta
efektivitate var pasliktinaties un garantija var tikt
atcelta.

NETIRUMU TVERTNE UN FILTRI

P&c katras lietosanas reizes iztukSojiet netirumu
tvertni un iztiriet filtru un gaisa plusmas atveres.

Lai iznemtu filtru, saspiediet rokturi un izvelciet to.

- =v - =v

Filtra tiriSanai izmantojiet tiriSanas kemmi.

12

Nomainiet filtru ik péc 1-2 Matu/Skiedru
.. PRI griezéjs
ménesiem vai biezak, ja 5
nepieciesams. =70
neato

T

Filtra kemme

SUKAS

Ja jusu robotam ir sanu suka, nonemiet to un
nolieciet mala. Péc tam nonemiet sukas aizsargu,
pavelkot uz augsu abus galus.

VIENLAIKUS VELCIET
ABUS GALUS UZ
AUGSU

Izmantojiet matu/Skiedru griez&ju, lai sagrieztu
matus un nonemtu tos no sukas. Notiriet visus
netirumus no sukas galiem un iztiriet sukas
nodalijumu. Ievietojiet atpaka) suku un uzlieciet
sukas aizsargu.

ROBOTA VIRSPUSE

Robota virspusi un zonu ap lazera izcilni notiriet ar
mikstu kokvilnas dranu.

SENSORI .
Krituma
. sensora
Tiriet abas atvere ™
. Krituma
krituma Sienas sensora
sensoru sensora atvere

atvere

atveres robota
apakspuse ar
sausu vates kocinu.

PIEZIME

Skatiet Neato videopamacibas vietné
www.NeatoRobotics.com/Support , lai redzétu, ka
veikt robota apkopi.


http://www.neatorobotics.com/Support

Latviski

Papildu informacija

PIEDERUMI

Informaciju par jlusu Neato robota piederumiem un
rezerves dalam varat atrast vietné
www.NeatoRobotics.com.

Vienmér iegadajieties originalos Neato piederumus
un rezerves dalas:
e akumulatorus;

o filtrus;

e sukas;

¢ robeZmarkierus;
e tiriSanas riku;

e netirumu tvertni;
e uzlades staciju.

neato
genuine

Neapstiprinatu vai treSo pusu piederumu (kas nav
Neato originalie piederumi) lietoSana var izraisit
robota bojajumus un atcelt garantiju.

Ieteicamais nomainas laiks ir atkarigs no lietoSanas
intensitates.

e Filtri — ik p&c 1-2 ménesiem.
o Akumulators — ik p&c 12—-18 ménesiem.

NEATO REGISTRESANA

Pat tad, ja nelietojat Neato lietotni, jus varat
sanemt jaunako informaciju par programmaturas
atjauninajumiem un ipasiem piedavajumiem,
registr&jot jlisu robotu. Dodieties uz
www.NeatoRobotics.com/My-Neato , lai izveidotu
kontu un registrétu jlsu Neato robotu.

KUR SANEMT PALIDZIBU

Iegustiet vél vairak noderigas informacijas, tostarp
videopamacibas, biezi uzdotos jautajumus, ka ari
padomus un ieteikumus optimalai robota darbibai.
Dodieties uz: www.NeatoRobotics.com/Support
www.YouTube.com/NeatoRobotics

GARANTIA

Neato Robotics, Inc. sakotn&jam pircéjam
garant€, ka Neato Robotics aparaturas
izstradajumam, neskaitot akumulatorus, 1 gada
laika kops$ pirmas iegades nebiis materialu un
razoSanas defektu.

Uz akumulatoriem attiecas seSu (6) ménesu
garantijas periods.

Skatiet pilnos garantijas nosacijumus vietné
www.NeatoRobotics.com/Limited-Warranty. Visas
garantijas, kas ir arpus neparprotami noraditajam
garantijam, ir izslegtas tada apmeéra, kadu pielauj
piemérojamie tiesibu akti.

SVARIGA INFORMACIJA

Skatiet atsevisko dokumentu, kas ir ieklauts
Neato robota komplektacija.
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Traucéjumnovérsana

Majas tiriSanas un
{2} zonas tirianas LED

Nozime

Risinajums

Mirgo sarkana krasa

Jasu robotam ir nepiecieSama
tiriSana, lai tas darbotos iesp&jami
efektivi.

Pirms nakosas robota lietoSanas reizes veiciet talak noraditas darbibas, lai nodrosinatu, ka robots ir labi kopts.

1. Gadajiet, lai filtrs un netirumu tvertne bitu tiri un pareizi ievietoti.

2. Parliecinieties, ka netirumu tvertne atrodas robota un ir pareizi ievietota. Netirumu tvertne ir ievietota pareizi, ja tas augséja virsma
ir viena limeni ar robota augsgjo virsmu.

3. Gadajiet, lai suka un gala vacini bitu tiri, un nonemiet matus vai netirumus, kas ir aptinusies ap tiem.

4. Gadajiet, lai netirumi nebloké riteniSu nodalijumus.

Nospiediet saksanas pogu, lai palaistu robotu. Ja probléma joprojam pastav, veiciet 2 talak noraditas darbibas.

5. Izmantojot sausu vates kocinu, pagrieziet lazera korpusu zem lazera parsega 5 reizes katra virziena, piesardzigi izvairoties no
korpusa atverém.
6. Tiriet abas krituma sensoru atveres robota apakSpusé ar sausu vates kocinu. Nospiediet saksanas pogu, lai palaistu robotu.
7. Nospiediet un 15 sekundes turiet nospiestu saksanas pogu, lai atiestatitu robotu. Visi robota indikatori izslédzas.
Nospiediet saksanas pogu, lai ieslégtu robotu.

Dodieties uz atbalsta lapu, lai aplikotu videopamacibas par $im apkopes darbibam.
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Latviski

Tra UCéJ um nOVé r§a na(turpinéjums)

Majas tiriSanas un
E} zonas tirisanas LED

Nozime

Risinajums

Spid sarkana krasa

Neato robota navigacija ir apgratinata. Iesp&jamie
iemesli:

e Lazers ir blokéts.
e Robota navigacija pa gridu ir apgritinata.
e Sensori ir netiri vai nedarbojas pareizi.

o RiteniSi vai suka ir netiri.

Veiciet talak noraditas darbibas, lai novérstu traucgjumu. NodrosSiniet $adu nosacijumu izpildi:

1. Kops robots saka tirisanu, vidé nav notikusas nekadas izmainas (piem., parvietotas mébeles, robots parvietots uz

Nospiediet pogu, lai palaistu robotu. Ja probléma joprojam pastav:
5. Parbaudiet, vai robota lazers brivi roté. Izmantojot sausu vates kocinu, pagrieziet lazeru 5 reizes pa kreisi un
5 reizes pa labi, vienlaikus gadajot, lai vates kocind NEIEKLUST kada no atverém.

6. Ja lietojat saspiestu gaisu, izmantojiet isas $altis no aptuveni 15 cm attaluma.
Laujiet robotam pilniba uzladéties. M&giniet atkartoti darbinat robotu. Ja probléma joprojam pastav, noklikskiniet uz

térzésanas ikonas vietné www.NeatoRobotics.com/Support , lai sapemtu palidzibu, vai apmekigjiet misu klientu
apkalposanas dienesta kontaktu lapu, lai izmantotu citas sazinas iespéjas.

citu telpu).
Netirumi nebloké ritenu nodalijumus.

. Akumulators ir uzladéts.

4. Ja probléma joprojam pastav, atiestatiet robotu, nospiezot un 15 sekundes turot nospiestu sak$anas pogu.
Robots izslégsies. Nospiediet sakSanas pogu, lai to atkal ieslégtu. MEginiet atkartoti darbinat robotu.
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Tra UCéJ um nOVé r§a na (turpingjums)

() Akumulatora LED

Nozime

Risinajums

Mirgo sarkana krasa

Ir radusies robota
akumulatora k]tda.

Lidzu, sazinieties ar klientu apkalposanas dienestu. Viet&jo parstavju kontaktinformaciju skatiet Seit: www.NeatoRobotics.com/Contact-Us

= e - S
<+ Wi-Fi LED Nozime Risinajums
Léni mirgo zila krasa SoftAP Neato ir gatavs savienosanai.

Atri mirgo zila krasa
Atri mirgo sarkana krasa
Savienots — spid zila krasa

Nespid

Notiek savienoSana
Savienojuma klida
Savienojums ir izveidots

Wi-Fi izslégts

Notiek Neato savienoSana.
Neizdevas savienot Neato ar tiklu. Llidzu, skatiet lietotni, lai uzzinatu, kadél savienos$ana neizdevas, un méginiet savienot vélreiz.
Neato ir savienots un gatavs vadibai ar lietotni.

1. Atiestatiet robotu: nonemiet to no uzlades stacijas, nospiediet un 15 sekundes turiet nospiestu sak$anas pogu, lai robotu izslégtu, un péc
tam vélreiz nospiediet saksanas pogu, lai to ieslégtu. Uzgaidiet dazas minites un tad parbaudiet, vai Neato lietotné ir redzams statuss
GATAVS TIRISANAL

2. Jaiepriek$gjas darbibas neatrisina problému: izdzésiet robotu no Neato lietotnes un atkartoti veiciet robota savienosanas darbibas. P&c tam
jabiit redzamam statusam GATAVS TIRISANAIL
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Latviski

Tl‘a UCéJ um nOVé r§a na(turpinéjums)

Robota statuss Neato lietotné Nozime Risinajums

Zinojums “Robots bezsaisté” Robota savienojums ar Wi-Fi tiklu ir partraukts. Neato robots reizém var pariet bezsaistes rezima, ja Wi-Fi signals ir vaj$ vai periodiski zid savienojums ar tiklu. Tas
Neato lietotné

parasti ir islaicigs stavoklis, un parasti robots patstavigi pariet tieSsaistes rezima, tiklidz tas atjauno savienojumu.

Gadijuma, ja robots dazu minGsu laika neatjauno savienojumu, veiciet $adas darbibas:

1. Parliecinieties, ka Wi-Fi tikls, ar kuru robots ir savienots, darbojas un signals ir pietiekosi spécigs visa robota

tirisanas zona.

Atiestatiet robotu: nonemiet to no uzlades stacijas, nospiediet un 15 sekundes turiet nospiestu saksanas pogu,

lai robotu izslégtu, un péc tam vélreiz nospiediet sakSanas pogu, lai to ieslégtu. Uzgaidiet dazas mindtes un tad

parbaudiet, vai Neato lietotné ir redzams statuss GATAVS TIRISANAIL

3. Jaieprieks&jas darbibas neatrisina problému: izdzésiet robotu no Neato lietotnes un atkartoti veiciet robota
savieno$anas darbibas. P&c tam jabit redzamam statusam GATAVS TIRISANAL

Zinojums “Skiet, ka nav Jasu talrunis/plansetdators, kura ir instaléta Neato Gadajiet, lai talrunis/plansetdators blitu savienots ar Wi-Fi vai mobilo sakaru tiklu, tadé&jadi Jaujot Neato lietotnei
savienojuma ar internetu” lietotne, nav savienots ar Wi-Fi vai mobilo sakaru tiklu.| sazinaties ar jusu robotu.
Neato lietotné

Ja probléma joprojam pastav, ludzu, sazinieties ar klientu apkalposanas dienestu www.NeatoRobotics.com/Support
PIEZIME Trauc&jumnovérsanas noliika Neato lietotné ir pieejama ari kontekstuala palidziba. Dodieties uz www.NeatoRobotics.com/Support , lai iegiitu citus padomus saistiba ar trauc&jumnovérsanu.
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Jusu Neato robots un Jus

Més apsveicam Jus ar Neato robota iegadi. Driz Jus varésiet priecaties par tiram
gridam bez puteklsiicEja stumsSanas pa majokli.

VErojiet Jusu robotu dazu pirmo tiriSanas gajienu laika. Dazas nelielas izmainas jlsu
majoklt (krésla vai lampas parvietoSana par daziem centimetriem, vadu savakSana)
var ievérojami uzlabot lietoSanu/tiriSanas rezultatu.

Palidziet robotam, un tas palidzés Jums. ©
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Lietuviy k.

Susipazinkite, tai —, Neato" robotas
Sveikiname jsigijus naujg robotg dulkiy siurblj — dabar ir ,,sujungtg" su jasy iSmaniaisiais namais, tad grindy
valyma galite valdyti iSmaniuoju telefonu arba plansetiniu kompiuteriu.

Sis vadovas padés nustatyti robota ir sujungti su ,Neato" programéle. Taip pat rasite svarbios
informacijos apie roboto naudojima ir priezidra, suteikiancig geriausius rezultatus. Po to galite
atsipalaiduoti. Jlsy robotas pranes, kai grindys bus Svarios.

Kyla problemy? Tiesiog praneskite mums. Esame pasiruoSe padéti. www.NeatoRobotics.com/Support

Svarbu: perskaitykite, pries tesdami saranka

Siekdami geriausios jmanomos naudojimosi ,Neato" robotu « ,Neato" robotai turi iSmanig navigacijos sistema, » Be to, ,Neato" roboto besisukantis Sepetys veikia kaip
patirties, atkreipkite démesj j Siuos punktus, norédami iSvengiancia kliti¢iy. Taciau robotas gali kartais atsitrenkti j jprastas dulkiy siurblys, todél nenaudokite ,Neato" roboto
sumazinti Zalos baldams ir nuosavybei pavojy. baldus, daiktus, naminius gyvinélius ir Zmones. Todél, jei ant grindy arba kilimy (pvz. su kutais), ant kuriy

turite ypatingy daikty, kurie gali biti paZeisti atsitrenkus, nenaudotuméte jprasto dulkiy siurblio.

Stebékite ,Neato" robotg pirmus kelis valymus ir koreguokite

valoma aplinka, norédami optimizuoti navigacija. patraukite juos iS5 kambario arba naudokite riby zymeklius.

,Neato Robotics" neprisiima atsakomybés uz Zalg
baldams, daiktams, kilimams ir grindims.
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Turinys

Apzvalga

Svarbus punktai ir patarimai

Paleidimo mygtukas ir LED lemputeés

Kaip ,Neato" veikia

Naudojimasis ,Neato" programéle

,Neato FloorPlanner" su ,draudZiamomis" linijomis
~Neato" roboto naudojimas be ,Neato"™ programélés
,Neato" roboto priezilra

Daugiau informacijos

Trikciy Salinimas

JUs ir jusy ,Neato" robotas

Norite pamatyti, kaip tai atliekama?

_ O N OO U1 A W

1
12
13
14
18

Diegimo vaizdo jrasy ir patarimy ieSkokite adresu www.NeatoRobotics.com/Support.
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Apzvalga

u a
2>\ (fitras gall skirts, s TIEEAS
priklausomai nuo 3
modelio)
=|
o
(um] o
NAMY VALYMO LED »WI-FI% LED rodo: 1 Lazerio dangtis 13 Sepetys
rodo: X WiHFi rysio bsena 2 Virdus 14 Sieng sekancio jutiklio langas
* Visy namy valymg . ;upf)ravmjz-metu N 3 Purvo dése ir filtras 15 Soninis Sepetys (galimas tik su konkreiais modeliais)
* Namy valymo klaid ' Buvimg uz diapazono riby i
e A arba kita biseng 4 Rankena 16 Ra.tf.lkal o
5 Paleidimo mygtukas 17 Kritimo jutiklio langas
‘:)';Tos VALYMO LED AKUMULIATORIAUS LED 6 Namy valymo mygtukas 18 Sepecio apsauga
I H . . .
: i i rel
. 7 péd. x 7 péd. vietos rodo: 7 Vietos valymo mygtukas 19 Ak_UTiJ'latO" aus dure €s
valyma (mm) ~ lrovos blsena 8 Akumuliatoriaus piktograma 20 PrieZitros patarimo etiketé
+ Vietos valymo Klaida  Akumulatoriaus klaidas 9 ,Wi-Fi* piktograma 21 Roboto etiketé
PASTABA: piktogramy lempuciy informacija aprasyta toliau Siame naudotojo vadove. 10 Priekinis buferis 22 IkrOVimO gnybtai
Refkalavimai: norint naudotis kai kuriomis funkaijomis, refkalingas JWi-Fi, JOS" arba 11 Riby _Zymeklls_ (pridedamas prie kai kuriy modeliy) 23 AtnaUJln_lmo I_aldas (pridedamas prie kai kuriy modeliy)
,Android" telefonas arba planetinis kompiuteris ir ,Neato" paskyra (nemokama). 12 Tkrovimo baze 24 Valymo jrankis (pridedamas prie kai kuriy modeliy)



Svarbus punktai ir patarimai

SVARBUS PUNKTAI

Saugokite robotg nuo skysciy ir Slapiy viety.
Patraukite arba uzdenkite naminiy gyviinéliy
dubenélius ir padéklus augalams.

Pasalinkite iS srities mazus daiktus, pvz. Zaislus ir
drabuZius.

Suriskite laidus, uzuolaidas ir kitus zemai kabancius
daiktus.

Storas kilimas ant virSutinio laipto gali sutrukdyti
roboto navigacijos sistemai iSvengti kritimy
(virSutinis laiptas su trumpo plauko kilimu
problemos nesukels). Norédami uztikrinti, kad
robotas aptiks kritimg, padékite riby Zymeklius 6
col. / 15 cm nuo laipto krasto.

»Neato" robotg laikykite patalpoje. Jis nesukurtas
valymui lauke ir Zemesnéms uz nulj
temperattroms.

PATARIMAI

Kad robotas nepatekty ten, kur nenorite, padékite
riby Zymeklius (pridedami prie konkreciy modeliy,
taciau ,Neato" riby Zymekliai yra suderinami su
visais ,Neato" robotais) arba nustatykite

»draudziamas" linijas ,MyFloorPlan".

Zirklemis galite atkirpti trumpesnius riby
Zymeklius.

Lygiam riby Zymekliy pritvirtinimui prie grindy
galite naudoti nuimama lipniag juosta.

Norédami i$ naujo nustatyti ,Neato" robotg, 15
sekundziy paspaudé palaikykite paleidimo
mygtuka ir visos lemputés iSsijungs. Dar kartg
paspauskite paleidimo mygtuka, norédami vél
jjungti robota.

Spiralinis kombinuotasis Sepetys neprilygstamai renka

naminiy gyvuny plaukus ir puikiai tinka namams su
skirtingy tipy grindimis.

Blizglis pavirsiai arba juodos grindys gali sukelti
navigacijos problemy.

Pries$ prijungdami robotg prie ,Neato" paskyros,
internete perzitrékite mokomuosius vaizdo jrasus
adresu www.NeatoRobotics.com/Support.

SVARBU: Stebékite ,Neato" robotg pirmus kelis valymus ir koreguokite valoma aplinka, norédami optimizuoti navigacija. Be to, nors ,Neato" robotai turi iSmanig navigacijos sistema, iSvengiancig kliti¢iy, robotas kartais gali
atsitrenkti j baldus, daiktus, naminius gyvinus ir Zmones. ,Neato" robotai taip pat ne visada iSvengia mazy daikty (pvz. kojiniy arba papuos$aly) arba ant grindy esanciy laidy. Todél, jei turite ypatingy daikty, kurie gali bati
pazeisti atsitrenkus, patraukite juos i§ kambario arba naudokite riby Zymeklius. Be to, ,Neato" roboto besisukantis Sepetys veikia kaip jprastas dulkiy siurblys, todél nenaudokite ,Neato" roboto ant grindy arba kilimy (pvz. su

kutais), ant kuriy nenaudotuméte jprasto dulkiy siurblio. ,Neato Robotics"

4

neprisiima atsakomybés uzZ Zalg baldams, daiktams, kilimams ir grindims.
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Paleidimo mygtukas ir LED lemputés

NAMU VALYMO ()] ir VIETOS VALYMO {23 LED

Pradéti valyma

| vEiKsmas

Paspauskite paleidimo
mygtuka 1 karta namy
valymui

\ NAMY VALYMO LED
Pastoviai mélynas

‘ VIETOS VALYMO LED

Paspauskite paleidimo
mygtuka 2 kartus vietos
valymui

Pastoviai mélynas

Pristabdyti /

Valymo metu paspauskite
paleidimo mygtuka, norédami

Mirksi, kol pristabdyta
namy valymo metu

Mirksi, kol pristabdyta
vietos valymo metu

testi valyma | pristabdyti robota
Dar kartg paspauskite Pastoviai mélynas Pastoviai mélynas
paleidimo mygtuka, norédami
testi valyma
AtSaukti Paspauskite ir 5 sekundes Robotas ir LED iSsijungia | Robotas ir LED iSsijungia
valyma (kai | laikykite paleidimo mygtuka, | ir robotas skleidZia garsg | ir robotas skleidZia garsa
pristabdyta)  norédami atSaukti valyma

* PASTABA: jei LED lemputé mirksi raudonai arba pastoviai Sviecia raudonai, robotui reikalinga prieZitira
arba kilo navigacijos problemy. Zr. Sio vadovo trikéiy Salinimo skyriy.

Paleidimo mygt

ukas ir LED lemputés

Lietuviy k.

AKUMULIATORIAUS LED =

ROBOTAS: LED SPALVA  REIKSME
Pastovi Zalia | Akumuliatoriaus lygis normalus

valo Pastovi Akumuliatoriaus lygis Zemas ir jj reikia jkrauti, kad baty galima
geltona pradéti naujg valyma
Pastovi Akumuliatoriaus lygis Zemas ir robotas turi griZti j jkrovimo baze
raudona
Zalia (pastovi | Akumuliatorius jkraunamas ir robotas gali pradéti valyma
arba mirksinti)

Tkraunamas Mirksinti Akumuliatorius jkraunamas greitai ir jkrovimas turi bati
geltona uzbaigtas, kad bty galima pradéti valyma
Mirksinti Akumuliatoriaus lygis Zemas ir jj reikia jkrauti, kad bity galima
raudona pradéti naujg valyma

JWI-FI* LED &

LED SPALVA

Svelniai $vytinti mélyna

‘ REIKSME ‘

Robotas veikia suporavimo rezimu

Greitai mirksinti mélyna*

Suporuojama su ,Neato" programéle / paskyra

Greitai mirksinti raudona

Klaida prisijungiant

Pastoviai mélynas

Suporavimas sékmingas

Jokios lemputés

Robotas atjungtas — prijunkite, kad galétuméte pasiekti
papildomas funkcijas

*Jei jau suporavote, greitai mirksinti mélyna reiskia, kad rysys su robotu nutriiko. Robotas gali bati uz
diapazono riby, ,Wi-Fi* tinklas gali neveikti arba galéjo kilti kita su ,Wi-Fi" susijusi problema. Jei
robotas uz diapazono riby, jis automatiskai vél prisijungt, grizes | diapazona. PrieSingu atveju
patikrinkite, ar marsrutizatorius veikia jprastai.



Kaip ,,Neato“ veikia

NAMUY VALYMAS AUTOMATINIS JSIKROVIMAS IR TESIMAS ROBOTO PERKELIMAS VALYMO EIGOJE
Iprasto veikimo metu ,Neato" robotas pasitraukia Jei ,Neato" roboto valoma sritis labai didelé, valymo  Nerekomenduojama paimti ir perkelti robotg valymo
nuo bazeés, istyrinéja aplinkg ir pradeda valyma. Jis eigoje robotas grj$ j baze jsikrauti. Isikrovus, jis tes eigoje. Jis gali pasiklysti, jprasta iSmani elgsena
pradeda valyti mazdaug 15 péd. x 15 péd. ruozais, valyma nuo ten, kur baigé. nebeveiks ir jam bus sunku rasti jkrovimo baze. Jei
priklausomai nuo baldy iSdéstymo kambaryje. Jis pakéléte robotg, padékite jj ne toliau, nei 1 péda nuo
tolialu valys vieng ruozg po kito, kol visa sritis bus VIENO KAMBARIO VALYMAS pakélimo vietos, norédami geriausiy rezultaty.
iSvalyta. i

»Neato" robotas taip pat bandys iki galo iSvalyti Jei norite iSvalyti vieng kambarj, galite rankiniu

vieng kambarj, prieS pereidamas prie kito, jei gali blidu perkelti robotg j kambarj, paspausti paleidimo

aptikti duris. ISvalius kambarj dalinai, ,Neato" mygtukg ir uzdaryti duris. ,Neato" robotas iSvalys

robotas grj$ uzbaigti kambario valymo, pries kambarj ir grjs j vieta, kurioje jj padéjote. Robotui

uzbaigdamas darba. uzbaigus valyma, padékite jj atgal j jkrovimo baze.
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Naudojimasis ,,Neato” programéle

Laikykités greitosios pradZios vadove pateikiamy
instrukcijy, norédami prijungti robotg prie ,Neato"
programélés.

Rekomenduojama nustatyti robotg veikti su
,Neato" programéle, norédami geriausios patirties
ir pasiekti visas funkcijas.

Naudojimosi ,Neato" programéle privalumai:

®  Neato FloorPlanner" su ,draudziamomis"
linijomis

® | engva prieiga ir valdymas

® Roboto paleidimas, kai nesate namie

® | engvai pristabdomas valymas, naudojantis
programéle

® Momentiniai pranesimai (valymas uzbaigtas,
perspeéjimai ir pan.)

® Akumuliatoriaus busena

® Prieziliros perspéjimai ir j konteksta reaguojanti
pagalba geriausios roboto bukles palaikymui

® Prietaisy skydelis (kai kurios funkcijos galimos tik
su kai kuriais modeliais)

Taip pat galima paleisti ir sustabdyti robotg,
naudojant ant jo esantj paleidimo mygtuka.

ROBOTO VALDYMAS IS KELIY ISMANIYJY
TELEFONUY IR PLANSETINIY KOMPIUTERIY

»,Neato" programeéle gali naudoti keli jrenginiai
namuose, valdantys ta patj robota. Tiesiog
atsisiyskite ,Neato" programéle kituose
iSmaniuosiuose telefonuose arba plansetiniuose
kompiuteriuose ir prisijunkite prie tos pacios ,My
Neato" paskyros, naudodami roboto sgrankai
naudotg el. pastg ir slaptazod;.

PASTABA
Palaikomi 2,4 ir 5 GHz ,Wi-Fi* tinklai ir roboto

sgrankos metu buvo rodomi galimy parinkciy sarase.

FCC reikalauja, kad visi JAV esantys belaidziai
jrenginiai veikty 1-11 belaidzio spektro kanaluose.

»Neato D7" palaiko Siuos ,Wi-Fi* kanalus:
e 2,4 GHz tinklams: nuo 1 iki 11 kanalo
¢ 5 GHz tinklams: 36,40, 44 ir 48 kanalai

Daugiau informacijos ieSkokite adresu:
www.Neatorobotics.com/D7WiFiTroubleshooting .

Jei vis tiek kyla problemy, prijungiant robotg, tam tikri
Wi-Fi* marsSrutizatoriaus ugniasienés ir prievady
nustatymai gali neleisti prisijungti prie ,Neato" serveriy.

Vadovaukités trikciy Salinimo informacija, esancia
adresu www.NeatoRobotics.com/Support.

ROBOTO PRIJUNGIMAS PRIE PAPILDOMY
TINKLY
Jei norite pridéti papildomy tinkly, Zr. instrukcijas,

esancias ,Neato" tinklalapio pagalbos centre, adresu
www.NeatoRobotics.com/Support.
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NAMY VALYMAS

Norédami pradéti namy valyma, ,Neato"
programéléje paspauskite paleidimo mygtuka ir
.Neato" robotas iSvalys visg aukstg, automatiskai
pereidamas i$ vieno kambario j kita.

PASTABA: jei ,Neato” programéléje paspaudéte
paleidimo mygtukg ir robotas negali savo vietos
»MyFloorPlan®, busite informuoti apie tai ir bisite
paklausti, ar atSaukti, ar vis tiek valyti. Pasirinkus ,vis
tiek valyti“, robotas nenaudos ,,MyFloorPlan“ ir
nesilaikys ,, draudziamy” linijy, todél turésite naudoti
riby Zymeklius, kad robotas nepatekty j vietas, kuriy
valyti nenorite.

Programeéléje galite pasirinkti paleisti, pristabdyti,
testi, sustabdyti ir grjzti j pradzig / baze.

PASTABA AtSaukus valymo eigoje, robotas sustos
ten, kur yra. Galite paprasyti roboto grjzti j baze,

naudodamiesi ,Neato" programéle. Robotui aptikus

baze, jis bandys j jg grizti ir prisijungti.

VIETOS VALYMAS

Norédami pradéti vietos
valyma, pasirinkite ,Spot"
(vieta) ir paspauskite
paleidimo mygtuka ,Neato"
programeéléje. ,Neato"
robotas iSvalys 7 péd. x 7
péd. plota.

o=
Padékite robotg
centre ir atsuktg |

vietg, kuri bus
valoma.

,NEATO“ ROBOTO TVARKARASCIO

SUDARYMAS

Nustatykite reguliaraus siurbimo tvarkarastj. Galite
nustatyti pageidavimus pagal valymo dienas ir
laikus.

PASTABA Jei iSvykstate, galite iSjungti nustatyma
+Enable Schedule" (jjungti tvarkarastj), norédami
pristabdyti tvarkarascio veikima.

TIESIOGINIAI PRANESIMAI

Programéléje jjungus tiesioginius pranesimus,
robotas galés informuoti apie savo biisena.
Telefone / plansetéje bus rodomi pranesimai, pvz.
apie uzbaigtg valyma, jspéjimus ir pan.

ROBOTO PROGRAMINES JRANGOS
ATNAUIJINIMAI

Palaikykite roboto programine jrangg
atnaujinta. Galite inicijuoti roboto programinés
jrangos atnaujinimus, naudodamiesi ,Neato"
programéle.

SUDERINAMA SU ISMANIU LAIKRODZIU
Jei turite ,Apple Watch®™ arba , Android Wear"
iSmanujj laikrodj, jame galite pasiekti kai kurias
funkcijas, pvz. paleidima, sustabdyma ir
pranesimy gavima. Kad funkcijos bity
prieinamos, laikrodis turi biiti netoli iSmaniojo
telefono. Suporavus iSmanyjj laikrodj su
iSmaniuoju telefonu, eikite j laikrodzio
programéle iSmaniajame telefone ir jjunkite
prieigg prie ,Neato" programélés, norédami
matyti funkcijas laikrodyje.

JRENGINIO TRIKCIY SALINIMAS

Ivykus klaidai roboto veikimo metu, galite
spustelékite klaidos nuorodg ,Neato"
programéléje, norédami pamatyti, kg ji reiskia ir
kg daryti. Papildomos informacijos apie
jrenginio trikciy Salinima ieSkokite programélés
Zinyne.



,Neato FloorPlanner” su ,draudziamomis” linijomis

»NEATO FLOORPLANNER"

Naudojant ,Neato" programéle, ,Neato
FloorPlanner" technologija leidZia nustatyti
virtualias ribas, vadinamas , draudZiamomis"
linijomis, kad pranestumeéte robotui, kur
nevaziuoti. Dél to nebereikia naudoti fiziniy klitciy,
jskaitant ,Neato" riby Zymeklius.

GRINDY PLANO SUKURIMAS

Norint nustatyti ,draudziamas" linijas, pirmiausiai
robotas turi atlikti valyma, kad sukurty jusy namy
Zemélapj, vadinama grindy planu. Norint sukurti
grindy plana, eikite j ,MyFloorPlan® ,Neato"
programeélés meniu skyriuje ir programéle pateiks
pazingsnines proceso instrukcijas.

Norint sukurti pilng grindy plang, reikia atlikti du
veiksmus: 1) atidarykite duris, kad robotas galéty
sukurti kiekvieno kambario Zemélapj ir 2)
pasalinkite daiktus, kurie gali trukdyti arba jstrigti
roboto Sepetyje.

,DRAUDZIAMU*“ LINIJY NUSTATYMAS

Norédami nustatyti ,,draudziama" linijg grindy
plane, atidarykite ,Neato" programéle ir meniu
skyriuje pasirinkite ,MyFloorPlan®. Grindy plano
rodinyje puslapio apacioje pasirinkite ,Add No-Go
Line" (pridéti draudziama linijg), norédami nubrézti
linija. Tai nurodys robotui, j kurias sritis nevaziuoti.
PavyzdZiui, galbit norite naudoti ,draudziamg®
linija, kad robotas vengty konkretaus kambario
arba srities, kurioje yra vaiky Zaislai, laikiny
Sventiniy dekoracijy arba kity daikty, galinciy
jstrigti roboto Sepetyje. Be to, jei kambario viduryje
yra vieta, kurio ,Neato" robotas turéty vengti,
galite nubrézti ,,déze" aplink tg vietg, nustatydami
keturias ,draudziamas" linijas aplink ja.

SVARBI PASTABA

Sukdrus grindy plang, jkrovimo bazés judinti
negalima.

Lietuviy k.

VALYMAS SU ,,DRAUDZIAMOMIS“
LINJOMIS

Norédami valyti namus su ,draudZiamomis"
linijomis, jsitikinkite, kad robotas yra jkrovimo
bazéje ir kad bazé nebuvo perkelta nuo pradinio
valymo. Po to ,Neato" programélés pradzios
ekrane tiesiog pasirinkite ,Start" (paleisti).

SVARBIOS PASTABOS

Norédami valyti su ,draudzZiamomis" linijomis,
valyma visada pradekite su programele. Jei
valymas pradedamas ant roboto esanciu
mygtuku, robotas nesilaikys ,draudziamy" linijy.

Taip pat norédami neleisti robotui patekti |
kambarij, kuris nejeina j grindy plang, pridékite
»draudziama" linijg ties durimis arba jas
uzdarykite.



Valymo profiliai

Pradéjus namy valymg ,Neato" programéle, galite
pasirinkti vieng is toliau pateikty profiliy,
nulemianciy roboto valymo stiliy.

TURBO

Naudojant Turbo profilj, roboto Sepetys ir
pustuvas veikia su dideliu nustatymu, stipriai
siurbia ir juda jprastu greiCiu. Tai yra
numatytasis rezimas.

EKO

Naudojant Eko profilj, Sepetys ir plstuvas veikia
su vidutiniu nustatymu ir leidZia robotui iSvalyti
didelj plota su viena jkrova. Sis reZimas tyliausias.

Ypac atsargi navigacija

Ypatingas atsargumas naudingas, jei turite jautriy
baldy arba viety, kuriose robotui sunku naviguoti.
Igalinus ypatingg atsarguma, robotas atsargiau
naviguoja aplink daiktus ir klittis. Kadangi jis
palieka didesnius tarpus iki daikty, pvz. kédziy
kojy, robotas gali nevisiskai paljsti po kai kuriais
baldais.



Lietuviy k.

,Neato” roboto naudojimas be , Neato” programelés

NAMUY VALYMAS VIETOS VALYMAS TIK ,NEATO“ PROGRAMELEJE

Vietos valyma galite pradeti du PRIEINAMOS FUNKCIJOS
kartus paspausdami paleidimo
mygtuka. Vietos valymo metu Kai kurios funkcijos prieinamos tik prijungus

robotas i&valys visa aukt paspaudus paleidimo mygtuka, =T robotg prie ,,Neato:‘ programélés iémaniajamcva
Y a A Paspauskite robotas bus pristabdytas. \ 0o/ telefone arba plansetiniame kompiuteryje. I Sias

automatiskai pereidamas is b
. e paleidimo mygtukg 1 i PR “ v
vieno kambario j kita. Karta namuy valymui, Paspaudus dar kartg, jis tes funkcijas jeina ,Neato FloorPlanner", tvarkarascio

Namy valyma galite pradéti
vieng kartg paspausdami
paleidimo mygtuka. ,Neato"

Padékite robotg

¢ Draudsiomoc lini ; vent 2 kartus vietos valyma. Norédami atSaukti centre ir atsuktq | sudarymas, tiesioginiai pranesimai, j konteksta
vbraudziamos injos negalimos, neben valymui vietos valyma, pristabdykite vieta, kuri bus reaguojanti pagalba ir valymo statistika (tik su
valyma pradedate su ,Neato" programéle. valoma.

robotg ir 5 sekundes laikykite
nuspaude paleidimo mygtuka.

NAMUY VALYMO (I} ir VIETOS VALYMO 23 LED AKUMULIATORIAUS LED =

konkreciais modeliais).

‘ VEIKSMAS NAMY VALYMO LED ‘ VIETOS VALYMO LED ‘ ROBOTAS: LED SPALVA  REIKSME
Paleidimas Paspauskite paleidimo Pastoviai mélynas Pastovi zalia | Akumuliatoriaus lygis normalus
mygtuka 1 kartg
Valo namy valymui Valo Pastovi Akumuliatoriaus lygis Zemas ir jj reikia jkrauti, kad bty galima
Paspauskite paleidimo Pastoviai mélynas geltona pradeti nauja valyma
mygtuka 2 kartus Pastovi Akumuliatoriaus lygis Zemas ir robotas turi grjZti j jkrovimo baze
vietos valymui raudona
Pristabdyti / | Valymo metu paspauskite Mirksi, kol pristabdyta Mirksi, kol pristabdyta Zalia (pastovi | Akumuliatorius jkraunamas ir robotas gali pradéti valyma
testi valyma paleidimo mygtuka, norédami namy valymo metu vietos valymo metu arba mirksinti)
pristabdyti robotg o o - . o T PO,
Pastoviai mélynas Pastoviai mélynas Tkraunamas Mirksinti Robotas jkrauna akumuliatoriy greituoju jkrovimu ir tai turi biti
Dar karta paspauskite geltona uzbaigta, kad bity galima pradéti valyma
aleidimo mygtuka, norédami . I . _ .
Eesti vanayg . Mirksinti Akumuliatoriaus lygis zemas ir jj reikia jkrauti, kad baty galima
o . . . . raudona pradeti nauja valyma
Valymo Paspauskite ir 5 sekundes Robotas ir LED iSsijungia | Robotas ir LED iSsijungia
atSaukimas laikykite paleidimo mygtukg | ir robotas skleidZia garsa | ir robotas skleidZia garsa
* Jei mirksi raudonai, zr. Sio vadovo trikéiy Salinimo skyriy. 1 1

* PASTABA: jei namy arba vietos valymo LED lemputé mirksi raudonai arba pastoviai Sviecia raudonai,
robotui reikalinga prieZitira arba kilo navigacijos problemy. Zr. Sio vadovo trik¢iy Salinimo skyriy.



,Neato” roboto priezitra

SVARBU

Kad robotas veikty patikimai, jam reikalinga
reguliari prieZidra. Tai reiskia Sepeciy patikrg /
valyma ir purvo dézés istustinimg po kiekvieno
naudojimo arba pagal poreikj, priklausomai nuo
aplinkos. To nedarant gali kilti problemy deél
roboty ir tai paveiks roboto nasuma, o garantija
nebegalios.

PURVO DEZE IR FILTRAI

Po kiekvieno naudojimo iStustinkite purvo déze,
iSvalykite ortakius / angas ir filtrg. Norédami iSimti
filtrg, suimkite rankena ir iStraukite.

Valykite filtrg valymo jrankio Sepeciu.
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Keiskite filtrg kas 1-2 meén.
arba dazniau, jei reikia.

SEPECIAI

Plauky / pluosto
peilis

. Op

neato

T

Filtro Sepetys

Jei robotas turi Soninj Sepetj, nuimkite jj ir
padékite j Salj. Tada nuimkite Sepecio apsauga,

traukdami abi puses.

VIENU METU
TRAUKITE ABI PUSES

Plauky / pluosto peiliu perpjaukite plaukus ir
iSimkite i$ SepeCio. Pasalinkite Siuksles nuo
Sepecio galy ir jo ertmés, kur jis jstatomas.
Idékite Sepetj atgal j vieta, vél uzdékite Sepecio

apsauga.

ROBOTO VIRSUS

Nuvalykite roboto virSy ir sritj aplink lazerio virsy
minksta medvilnine Sluoste.

JUTIKLIAI -
ritimo
o jutiklio
Sausu medvilniniu langas "

Kritimo
tamponu Sieng jutiklio
nuvalykite du sekancio " langas
kritimo jutiklio .
langus roboto
apacioje.

PASTABA

Perzitrékite ,Neato" mokomuosius vaizdo jrasus
adresus www.NeatoRobotics.com/Support,
norédami suzinoti, kaip prizitiréti robota.


http://www.neatorobotics.com/Support

Lietuviy k.

Daugiau informacijos

PRIEDAI

Informacijos apie priedus ir atsargines ,Neato"
roboto dalis galite rasti adresu
www.NeatoRobotics.com.

Visada pirkite ,Neato Genuine" priedus ir dalis:

neato
genuine

e Akumuliatorius
e Filtrus

o Sepedius

¢ Riby zymeklius
e Valymo jrankius
e Purvo déze

e Jkrovimo baze

Naudojant nejgalioty 3-iyjy Saliy priedus (ne
.Neato Genuine") robotas gali biti paZeistas ir
garantija nebegalios.

Rekomenduojamas pakeitimy tvarkarastis priklauso
nuo naudojimo.

e Filtrai — kas 1-2 mén.
e Akumuliatoriai— kas 12-18 mén.

UZREGISTRUOKITE ,,NEATO“

Net jei nesinaudojate ,Neato" programéle,
uzregistruodami robotg galite gauti naujausiag
programine jrangag ir ypatingus pasiulymus. Eikite
adresu www.NeatoRobotics.com/My-Neato,
norédami sukurti paskyrg ir uzregistruoti ,Neato"
robota.

KREIPIMASIS PAGALBOS

Raskite naudingos informacijos, jskaitant
mokomujy vaizdo jrasy, daznai uzduodamy
klausimy ir patarimy bei triuky optimaliam
veikimui.

Eikite adresu: www.NeatoRobotics.com/Support
www.YouTube.com/NeatoRobotics

GARANTIA

»~Neato Robotics, Inc." pradiniam pirkéjui
garantuoja, kad ,Neato Robotics" techninis
produktas, neskaitant akumuliatoriy, neturés
medZziagy ir gamybos defekty 1 metus nuo
pradinés pirkimo datos.

Akumuliatoriaus atveju taikomas Sesiy (6) mén.
garantinis laikotarpis.

Visas garantijos salygas galite rasti adresu
www.NeatoRobotics.com/Limited-Warranty.

Jokios garantijos, iSskyrus aiskiai iSreikstas, néra
suteikiamos, kiek tai leidzia taikomi jstatymai.

SVARBI INFORMACIA

Zr. prie ,Neato" roboto pridéta atskirg
dokumenta.
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Trikciy Salinimas

Namy valymo ir

E} vietos valymo LED  ReikSmé

Ka daryti

Mirksinti raudona

Robotg reikia isvalyti, kad jis veikty
maksimaliu nasumu.

1.
2.

3.
4.

Isitikinkite, kad filtras ir purvo dézé yra Svaris ir tinkamai jdéti.

Isitikinkite, kad purvo dézé yra robote ir tinkamai jstatyta j vieta. Tinkamai jdétos purvo dézés virsus turi biti lygus su roboto
virSumi.

Isitikinkite, kad Sepetys ir galiniai dangteliai néra purvini, pasalinkite aplink juos apsivijusius plaukus ir Siuksles.

Isitikinkite, kad nesvarumai neuzkimso ratuky nisy.

Paspauskite paleidimo mygtuka, norédami jjungti robota. Jei problemos nedingsta, atlikite Siuos 2 Zingsnius:

5.

Naudodami sausg medvilninj tampong, pasukite lazerio korpusg po lazerio dangciu 5 kartus kiekviena kryptimi ir venkite angy
korpuse.

Sausu medvilniniu tamponu nuvalykite du kritimo jutiklio langus roboto apacioje. Paspauskite paleidimo mygtuka, norédami jjungti
robota.

Paspauskite ir 15 sekundziy laikykite paleidimo mygtuka, norédami i$ naujo nustatyti robota. Visos roboto lemputés iSsijungs.
Paspauskite paleidimo mygtuka, norédami vél jjungti robota.

Pagalbos centre perzidrékite mokomuosius vaizdo jrasus apie Siuos priezitiros punktus.
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TrikcCiy Salinimas (eesinys)

Namy valymo ir
fs} vietos valymo LED

Reiksmeé

Lietuviy k.

Ka daryti

Pastovi raudona

»Neato" sunku naviguoti aplinkoje. Galimos priezastys:

o Lazeris uzdengtas.
e Sunku naviguoti dél grindy.
o Jutikliai purvini arba veikia netinkamai.

e Ratukai arba Sepetys purvini.

Norédami pasalinti triktis, atlikite Siuos veiksmus. Isitikinkite, kad:

1.

Aplinkoje niekas nepasikeité nuo roboto valymo pradzios (pvz. baldai nebuvo pajudinti, robotas nebuvo perkeltas
j kita kambarj)

Raty niSos néra uzkimstos nesvarumais.

. Akumuliatorius jkrautas.

4. Jei su robotu vis dar kyla problemy, nustatykite robotg i$ naujo, paspausdami ir 15 sekundziy laikydami

paleidimo mygtuka. Robotas iSsijungs. Paspauskite paleidimo mygtuka, norédami vél jj jjungti. Pabandykite vél
jjungti robota.

Paspauskite mygtuka, norédami jjungti robota. Jei problemos nedingsta:

5.

Isitikinkite, kad roboto lazeris laisvai sukasi: naudodami sausg medvilninj tampong, pasukite lazerj 5 kartus
kairén ir 5 kartus desinén, NEKISDAMI medbvilninio tampono j angas.

6. Trumpais suspausto oro gisiais valykite i mazdaug 6 col. atstumo.

Leiskite robotui visiskai jsikrauti. Pabandykite vél jjungti robota. Jei problema islieka, spustelékite pokalbio
piktograma, norédami gauti pagalbos adresu www.NeatoRobotics.com/Support, arba apsilankykite klienty
aptarnavimo kontakty puslapyje, jei norite daugiau parinkdiy.
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TrikcCiy Salinimas (eesinys)

@) Akumuliatoriaus LED  ReikSmeé

Ka daryti

Mirksinti raudona

Ivyko roboto
akumuliatoriaus klaida.

Susisiekite su klienty aptarnavimu. Vietiné kontaktiné informacija: www.NeatoRobotics.com/Contact-Us

= Wi-Fi* LED

Reiksmeé

Ka daryti

Létai Svytinti mélyna
Greitai mirksinti mélyna
Greitai mirksinti raudona
Prijungta — pastovi mélyna

ISjungta

»SOftAP"
Prisijungiama
Klaida prisijungiant
Prisijungta

LWi-Fi* i$jungtas

.Neato" pasiruoses prisijungti

Vyksta ,Neato" prisijungimo procesas.

,Neato" nepavyko prisijungti prie jisy tinklo. Zr. programeéle, norédami suZinoti, kas nepavyko prisijungimo procese, ir bandykite prisijungti dar
karta.

,Neato" prijungtas ir paruostas naudojimui su programéle.

1. IS naujo nustatykite ,Neato" robotg, nuimdami nuo jkrovimo bazés, paspausdami ir 15 sekundziy laikydami paleidimo mygtuka, norédami
iSjungti, tada dar kartg paspauskite paleidimo mygtuka, norédami jjungti. Palaukite kelias minutes ir patikrinkite ,Neato" programéle,
norédami pamatyti, ar dabar joje rodoma ,READY TO CLEAN" (paruo$ta valymui).

2. Jei ankstesnis veiksmas neiSsprendZia problemos: pasalinkite robotg i$ ,Neato" programélés ir atlikite veiksmus, norédami i$ naujo prijungti
robotg. Turéty biti rodoma ,READY TO CLEAN" (paruosta valymui).
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Lietuviy k.

TrikcCiy Salinimas (eesinys)

~Neato" programélés roboto busena ReiksSmeé Ka daryti
Pranesimas ,,Robot Offline" Robotas atjungtas nuo ,Wi-Fi* rysio. +Neato" robotas kartais gali atsijungti, jei ,Wi-Fi" rySio signalas silpnas arba pertraukiamas. Tai dazniausiai yra
(robotas atjungtas) ,Neato" laikina situacija ir paprastai robotas vél savaime prisijungs i$ naujo uzmegzdamas rysj.
programéléje

Jei robotas i$ naujo neprisijungia per kelias minutes, patikrinkite Siuos punktus:

1. Isitikinkite, kad ,Wi-Fi* tinklas, prie kurio robotas prisijunges, veikia ir kad signalas stiprus visose vietose, kurias
valo robotas.

2. 18 naujo nustatykite ,Neato" robotg, nuimdami nuo jkrovimo bazés, paspausdami ir 15 sekundziy laikydami
paleidimo mygtuka, norédami i$jungti, tada dar kartg paspauskite paleidimo mygtuka, norédami jjungti.
Palaukite kelias minutes ir patikrinkite ,,Neato™ programéle, norédami pamatyti, ar dabar joje rodoma ,READY TO!
CLEAN" (paruosta valymui).

3. Jei anksCiau iSvardinti veiksmai neiSsprendzia problemos: pasalinkite robotg i$ ,Neato" programélés ir atlikite
veiksmus, norédami i$ naujo prijungti robotg. Turéty biti rodoma ,READY TO CLEAN" (paruosta valymui).

PraneSimas , It seems you are| Telefonas / plansetinis kompiuteris su ,Neato" Isitikinkite, kad telefonas / planSetinis kompiuteris prijungtas prie ,Wi-Fi* arba korinio rySio, kad ,Neato" programéle
not connected to the internet®| programéle néra prijungtas prie ,Wi-Fi* arba korinio galéty komunikuoti su robotu.

(atrodo, kad nesate prisijunge| tinklo.
prie interneto) ,Neato®
programéléje

Jei problema islieka, susisiekite su ,,Neato“ klienty aptarnavimu www.NeatoRobotics.com/Support
PASTABA [ kontekstg reaguojanti pagalba taip pat teikiama ,Neato" programéléje ir padeda Salinti triktis. Daugiau trikCiy Salinimo patarimy ieskokite adresu www.NeatoRobotics.com/Support.
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Jus ir jusy ,Neato” robotas

Sveikiname jsigijus naujajj ,Neato" robota. Greitai galésite dZiaugtis Svariomis
grindimis niekada nestumdydami dulkiy siurblio.

Pirmus kelis valymus stebékite robotg. Gali biti, kad keli mazi pakeitimai namuose
(truputj pastumta kédé arba lempa, surinkti laidai) zenkliai paveiks jusy patirtj /
rezultatus.

Padékite savo robotui ir jis padés jums. ©
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